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' DESCRIZIONE DELL’ESSICCATOIO

Le. pecuhanta della gal!ena di incartamento ed essiccazione GPL/ATR si possono sintetiz- -
zare nei seguenti punti: o

1° - Minor ingombro a parita di produzione rispetto alle linee tradizionali

2¢ - Alta temperatura; I'alta temperatura a cui viene sottoposta la pasta durante.il-ciclo di es-.-
.siccazione ¢ al prefissato tasso di umidita ne permette una notevole riduzione dei tem-
pi di permanenza hella galleria, ed una forte diminuzione della carica batterica, otte-
nendo. cosi un-prodotto stabile e con alta resistenza agli eccessivi tempi.di cottura, -
quindi, un prodotio di alta qualita in rapporto alle materie prime reperibili sui mercato-
mondiale. .

- 3° - |giene; assoluta garanzia di rispondenza alle norme igieniche, in quanto # ciclo di lavo--

razione del prodotto & completamente automatizzato, e quindi eliminato ogni passag-
gio manuale

4° - Facile accessibilita ed ispezionabilita in ogni sua parte. La gallena & basata su una parti-
colare struttura metallica, che fa anche da supporto alle pareti della cabina. Quest’ulti-
me possono venire discoste dall’incastellatura onde permettere it comodo passaggio
dell’operatore addetto alla periodica pulizia e manutenzione.
Le pareti dell’'essiccatoio sono formate da pannelli ad alto potere coibente, costruite
con nuovi materiali isolanti, con spessori atti a resistere alle alte temperature, annullan-
do ogni possibilita di scambio termoigrometrico con I'ambiente.
I pannelli oltre ad avere la peculiarita di poter venire aperti, mediante coprigiunti con
ganci a rapida apertura e chiusura, possono essere tolti con facilitd per consentire
eventuali controlli 0 manutenzioni straordinarie.

La galleria di incartamento ed essiccazione GPL/ATR & composta dalle seguenti sezioni:

Sezione di incartamento

Le canne di tipo speciale, ricoperte di materiaie plastico adeguato, una volta caricate di pa-
sta dalla stenditrice, percorrono la sezione di incartamento ad un solo piano su una coppia
di catene munite di naselli.

Il movimento delle catene avviene ad intermittenza tramite un motoriduttore di comando si-
tuato al termine dell'incartamento sulla fiancata destra.

Successivamente un ascensore a catena, comandato dallo stesso motoriduttore, preleva le
canne dalla sezione d1 incartamento e le trasporta al piano superiore delia sezione di essic~
cazione definitiva, a’5 piani. {0 a 3 piani per linee di capacita ridotta)

Sezione di essiccazione definitiva

Le canne cariche di pasta percorrono da una estremita all’alira tutta la sezione di essicca-
zione; 'avanzamento delle canne avviene tramite dentiere speciali il cui movimento & detto
“Quadrangolare” ed ¢ composto da quattro fasi:

.1 ¢ 2 fase - Sollevamento dentiera, prelevamento canna dall’ascensore ed avanzamento

di tutte le canne poste sui piani dispari (1° - 3° - 5% di un passo.

3 e 4 fase - Abbassamento e ritorno dentiere con avanzamento di un passo di tutte le can-
ne poste sui piani pari (2° - 4°) ed arresto in fase per la successiva manovra.

Durante il loro avanzamento le canne appoggiano alle estremita su dei supporti speciali
(guida canne), alfa fine di ogni piano dei discensori a catena le prelevano e le translano al
piano sottostante. Nei loro spostamenti orizzontali, le canne attraversano alternativamente
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_one di termoventilazione €z0Ne di rinvenimento; ia temperatura e Pufnidita relativa dellaria
sono mantenute & valori costanti prefissati, per mezzo di un sistema di regolezione pneuma-
tica. s

Tutto il ciclo di lavoro & tenuto sotto controllo da un sistema elettronico che comanda f'en-
trata in funzione o Parresto dei motori € ventilatori

Al termine del quinto e ultimo passaggio nella sezione di essiccazione, le canne cariche di
- pasta secca aftraversano una zona di raffreddamento, & condiziont tarmoigrometriche con-
- trollate, Qve‘la_ pasta subisce rultimo trattamento pre_visto dal diagramma di essiccazione.

gsuccessivamente, tramite un ascensore, le canne vengono avviate a silo di accumulo.

N ' $_i|65_‘d_i*‘:|‘accblté' éd accumulo‘ _ e e
. Essog bppfoﬁtJharrient'e dimensionato per contenere la pasta secca prodotta durante le ore
notturne e di «gfilarla” in un tempo di 8016 ore, in rapporto al pr_e's_tabil\it’o programma di la-

vOTO delle macchine di confezionamento poste al seguito della linea.
| carico dei vari piani de silo puo venire realizzato con opportuni sistemi di trasmissione €
dispositivi deviatori in due modi: I U _

. Manuale: tramite un panneilo con leve di comando posto sul lato sinistro all’entrata del silo
ove manualmente si predispone il piano che deve essere caricato. i _completamento delca-

rico &rilevato da un fine corsa che avvisa acusticamente, tramite suoneria; manualmente si
operera per la deviazione al piano vuoto, intervenendo sulle leve di comando.

Automatico; il passaggio da un piano pieno ad uno vuoto avviene automaticamente tramite
un sistema gal_ettropneumatico che comanda i dispositivi deviatori e convoglia le canne sul
piano libero.La ricerca del piano vuoto viene eseguita su comando diun apposito «ciclico”.

inoltre il silo & caratterizzato dal fatto che, mentre il carico ayviene in modo continuo: una
canna per volta, sincronicamente attraverso il ritmo di lavoro dell’essiccatoio, 10 scarico alla
sfilatrice pud essere realizzato velocemente, in continuo o ad intermittenza secondo le esi-
genze.

Dispositivo di accumulo e ritorno automatico canne

Esso & sistemato nella parte inferiore della gaileria di essiccazione e completamente isolato
dalla zona dove ayviene il trattamento della pasta, per poterlo ispezionare in ogni SUoO com-
ponente ed in qualsiasi momento.

Puo essere di tipo semplice 0 doppio, ed & sostanzialmente costituito da coppie di catene
con rullini che ricevono le cane uscenti dalla sfilatrice che le trasportano e 1e accumulano
nella parte anteriore della linga per poterie avviare tramite.un ascensore a catena alla sten-
ditrice, senza interrompere il ciclo di lavoro.




S QUADRO ELETTRICO. DELL’ESSICCATOIO GPL/ATR CON CONTROLLOL

AUTOMATICO ELETI‘RONICO (C,A E) -

Descnzaone di funznortamento per |mplanto “t po”

. Blocchl meocamcu _j

.- Nei'punti; della linea: dove possono venfzcarsu mconvementl che porterebbero a rotture o:;.: o
- funzionamento difettoso; sono distribuiti finecorsa di smurezza che qualora vengano azm-i;" ’

nati, provocano larresto della Imea stessa

o Ognuno dl questl blocch: & assemto da un relé ausmano che |n condlz:onl normall & sem—'-:*'
. pre eccntato quando si dlsecmta mterv:ene sul relé genera!e blocco planto e az:ona l’al- _' o

Iarme

Ogm volta. che sihal’ arresto della finea per biocco meccanlco per npartzre & necessarto I:— )
berare |I fmecorsa az:onato, qumdl premere il pulsante d| rlpnstlno s o

Nel pannello smottlco i b!occm sSOno segnalata con Iampada glalla a Iuce mtermlttente L

lnterm:ttenza

DlSpOSItIVO elettromco fu nzmnante a24 V a.c. cheviene chlamato in causa ogn| volta che si ':' e
inserisce l'interruttore generale e quando interviene un blocco termico o meccanico.

Ha la funzione di fare pulsare il segnale acustico e la spia relativa al blocco meccanico da
individuare,

Ripristino ritardato

i ripristino ritardato ha lo scopo di ritardare la partenza della macchina richiamando I’atten-
zione del personale tramrte segnalazione acustica ia cui durata & regolata da un temporizza-

tore.
Si effettua premendo il pulsante “RIPRISTINO” ed avviene solo se {a spia gialla sottostante &
illuminata, cioé:

— all'inserzione delt’interruttore generale
- in caso di blocco termico di uno dei motori di comando incartamento o galleria

— in caso di blocco meccanico
— quadro del silo dismsento o in blocco

In tutti | suddetti casi, eScIuso il primo, prima di premere il pulsante & indispensabile elimi-
nare la causa del biocco altrimenti il ripristino risultera inefficace.

Relé blocco impianto
Per mettere in funzione la linea & indispensabile che questo relé sia eccitato. Cid avviene
dopo il ripristino se sussistono le seguenti condizioni:

a) | releé termici dei motori di comando incartamento e galleria non devono essere in blocco .
(le segnalazioni poste sotto i rispettivi sefettori devono essere spente)

b) W quadro del silo deve essere inserito e ripristinato (ia segnalazione di blocco carico silo
posta sul sinottico deve essere spenta)

c) Tutti i finecorsa di sicurezza devono essere liberi, e cioé con il coniatto chiuso.

Se viene a mancare una dellie suddette condizioni il rele si diseccita arrestando la iinea; per
ripartire & necessario rimuovere la causa del blocco e ripristinare di nuovo.




' Gruppo refrlgeratore :

L’eventuale gruppo compressore da raffreddamento & corredato diun quadretto di controllo
che viene alimentato cal quadro della linea, dove sono ripetute le segnalzzioni di marcia e di
blocco; per farlo partire & necessario inserire Iinterruttore di detto quad:-etto e il consenso
di marcia della pompa di circolazione acqua refrigerata,

- La pompa della torre, il ventilatore torre (regelato da un termostato) e la pompa di circolazio-

ne acqua refrigerata, nel funzionamento manuale sono comandate dai rispettivi selettori.

S .‘Nel funzionamento. in.automatico anche coi selettori in posizione arresto sono inserite dal
“e primo fmecorsa posto all'inizio del pre- mcarto e d:smsente daun altro flnecorsa posto nello

stablllzzatore

n caso. dl blocco del compressore di raffreddamento oltre alla segnalazaone Iummosa e

colazmne acqua refngerata

'.'C'ompressore, pompa riduttore accumulatore, ascensore stenditrice
“Queste macchine sono comandate, sempre e solo manualmente, tramite gii appositi selet-

tori. Il loro eventuale blocco termico non ferma la linea, ma viene soltanto segnalato ad inter-

- mittenza, luminosamente ed acusticamente all’esterno, e con una lampada spia rossa a lu-
.ce fissa posta sotto i rispetivi selettori. Le segnalazioni luminose perdurano fmché pers:ste

il blocco.

Ciclico 83 A
Alimentazione 110 V.

Pud funzionare in automatico ed in manuale, ¢ composto da un micro motore che fa girare
delle camme, le quali, ruotando chiudono i contatti che danno degli impulsi ai riduttori.

La prima camma corrisponde, sul selettore, alla velocita “LENTA” corrispondente a 1 canna
in meno del ciclo normale; la seconda camma corrisponde atla velocita “MEDIA” ciog alla
velocita del ciclo normale.

Per la velocita maggiore, cioé “VELOCE”, il ciclico viene praticamente escluso, perché in
questo caso i riduttori non vengono pils comandati a impulsi ma con continuita (il cictico pe-
0 ¢ egualmente alimentato).

It ciclico “83 A” si chiama in causa quando si intende svuotare 'incartamento o tutta la linea.
Questi simula I'afflusso delle canne neil’essiccatoio, comandando con degli impulsi i ridut-
tori dell’incartamento o della galieria, che fanno avanzare le canne con la velocita stabilita
dali’operatore tramite il selettore "VELOCE MEDIO - LENTO™.

Nel funzionamento in manuale, per svuotare I ess:ccatmo & necessario dlsporre il selettore

“INCARTO ~ GALLERIA” in posizione “INCARTO”, sceghere la velocita di svuotamento, e
quindi inserire il ciclico con !apposno seletiore “CICLICO - CANNE”,

Quando 'incartamento & completamente vuoto (cid si deduce dalla stasi della galieria), si
deve effettuare la commutazione da “INCARTO a GALLERIA”, agendo sul selettore gia citato.
Raggiunto it completo svuotamento, si pud disinserire il ciclico.

Nei funzionamento automatico, I'unica operazione da compiere ¢ la scelta della velocita di
svuotamento; I'inserzione del ciclico e la commutazione avwengono automaticamente nei
momenti opportum in fase di sosta il ciclico rimane inserito per un tempo regolabile da 0 a
12 minuti per consentire che tutte le canne liberino la zona dell’aerotermo.

In fase di arresto, rimane inserito e agisce fino allo svuotamento completo dell’essiccatoio,
cio perché il “CAE3” effettua automaticamente la commutazione da incarto a galieria.

Una lampada, posta sotto il selettore ciclico-canne, ne indica Vinserzione.
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Riduttori incartamento. e galleria .. - . S C e TR

-Per il funzionamento si-devono. inserire: gi| appositi selettori “ESC. - INS." e-fare affluire lg~- .-

canne nell’ esswcatom

All’ mgresso deli'incartamento e della gaHe. ia sono posti i finecorsa dl marma che trasmet~
tono unimpuiso di marcia ai rispettivi riduttori, ogni volta che vengono azionati da una'can-

na. Inoltre ogni riduttore & dotato di un finecorsa di arresto che agisce solo quando il-ridut-- .- ..
‘tore & riportato in posizione di partenza. | due finecorsa di marcia e di arresto sono.collegatt - . .

- adun‘relé di aggancio magnetico’ per cui'ad ogni impulso di marcia il nduttore parte e, ces—‘
oo gati gli-tmpulsi;. si ferma quando 'si-chiude. il: finécorsa:di-arresto. BRI

[ riduttori possono funzaonare comandatl ‘dat CIC|ICO 83A (CiCIICO di svuotamento essicca- -

{oio) come precedentemente descntto

Il blocco termico di un riduttore provoca la dlseccﬁaz:one del relé blocco |mp|anto per cm |I '
: mowmento d: tutto Iessmcatoxo resta parahzzato

Ventilazione preincarto (aerotermo)
- In-manuale si-comanda tramite | pulsanti di'marcia - arresto. Nel funzionamento in automati--

¢o, si inserisce quando le canne azionano i rispettivi finecorsa e si disinserisce quando sili--. . .. .

. berang, inoltre in fase di emergenza si inserisce comandato dal ciclico 83 BB (tramtte un re~
l¢ ausitiario a condizione che il finecorsa sia ancora azionato dalle canne). -

Ventilazione 1° zona incarto -

Il funzionamento & identico a guello della ventilazione preincarto, con ta d:fferenza che é co—'
mandato da un'aliro rispettivo finecorsa.

Ricambio aria preincarto

$i pud escludere tramite il relativo selettore; col selettore inserito ha funzionamento identi-
co alla solenoide aerotermo essendovi collegato in paralielo.

‘ Ricambio arla mcarto

In manuale si comanda tramite i pulsant1 di marcia - arresto In automatlco e comandato dai
finecorsa 1° zona incarto.

In fase di emergenza viene disinserito, e pu¢ reinserirsi solo dopo il ripristino. In fase di arre-
sto si disinserisce quando si liberano i finecorsa dell’ultima zona incarto. In fase di sosta si
chiude al termine dell’avanzamento canne dato dal ciclico 83 A.

Ventilazione 2* e 3° zona incarto
In manuale si comanda tramite i rispettivi pulsanti di marcia - arresto.

In automatico & coméndata dai rispettivi finecorsa. In fase di emergenza ¢ di sosta si inseri-
sce col ciclico 83 BB. (tramite rele ausiliario).

in fase di arresto si disinserisce quando si liberano i rispettivi finecorsa.

Ventilazioni colonne galleria

In manuale si comandano tramite i pulsanti di marcia - arresto. In automatico vengono inse-
rite, una per volia, dal ciclico 83 AA.

in fase di emergenza e di sosta si disinseriscono tutte, tramite il ciclico 83 CC, quando inter-
viene il CAE 2 (raggiunto A1 =2 °C.) detto ciclico le reinserisce poi, una per volta, quando
termina I'emergenza.

In fase di arresto, quando interviene it CAE 4 (raggiunto A2 =7 °C,) si disinseriscono le se-
guenti colonne di ventilazione:
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~ la-2° nella GPL/ATR-A (GPL/ATR-F1). e GPL/ATR-A1 ¢on. canne da 25505+

—la 2° e la 42 nella: GPL/ATR-B canne da:2000 e GPL/ATR-B1 canne da 2550 <+ [ st o i i oo

— la 3 e la 5* nella-GPL/ATR-C canne da 2000 e-GFL/ATR-C1 canne da 2556
—laZ2la 4 e la 6° nella GPL/ATR—CD

—la3labd ela 7'a nella GPL/ATR-D .

o oBe A2 dovesse in: seguuto diminuire, e co{onne di- ventilazlone si remsenrebbero

Quando mterwene |1 CAES (TAS64°C.eilCAE4 @ gia mtewenuto) si dlsmsenscono defml
< tivamente tutte le colonne. di:ventilazione. (TA = Tempetatura: Assoluta). £

Ventulazuone stablllzzatore

In manua!e e comandato dai puisantl di marcna arresto dn automatlco v&ene snserlto dai pn-g
- +mo finecorsa del prezincarto e disinserito dall'uitimo finecorsa posto in prossimita dell’'usci-

ta.

=+ Valvola a solenoide per strumenti-stabilizzatore ;= i vna s o weE
.- 8ia in manuale che in automatico viene inserita’contemporaneamente allo stabilizzatore. " i i SR

~:»Valvola a solenoide - parzializzazione
In automatico ¢ inserita da una camma de! ciclico 83 AA. L'unico periodo in ¢ui & chiusasi -

“ha dalla partenza alf'inserzione, dopodiché & sempre aperta’ in qualsiasi fase. In'manuale
viene inserita tramite il relativo selettore.

N.B. - Viene montata solo sulle GPL/ATR con piu di 3 zone di ventilazione.--

Solenoide aerotermo

Viene inserito nello stesso modo sia in manuale che in automatico. & comandato (framite re-
l&) dai finecorsa n® 1 e-n®1/1, e per inserirsi deve avere il consenso di marcia daila Pressa.

Quando la linea subisce un blocco viene disinserito, mentre in fase di sosta r:mane msento
per tutto il tempo di avanzamento canne (dato dal ciclico 83 A). i

Solenoide incarto
In manuale & sempre inserito, eccetto quando si verifica il blocco della linea.

In automatico si inserisce con finecorsa della prima zona incarto e rimane inserito finché &
azionato il finecorsa dell’'uitima zona dell'incarto.

in fase di emergenza viene disinserito per tutta la durata della fase stessa, mentre‘in fase di
sosta rimane inserito per tutto il tempo di avanzamento. canne, :

Solenoide galleria

In manuale & sempre inserito, eccetto quando si verifica il blocco della linea. In automatico &
comandato da una camma regolabile del ciclico 83 AA.

In fase di emergenza e di sosta viene disinserito per tutta la durata della fase stessa. In fase
di arresto si disinserisce quando interviene il CAE 4 (A2 =7 °C.) in modo analogo alle co-
ionne di ventilazione.

Rele 4 AA

Si eccita quando si porta il selettore “automatico-manuale” in posizione “AUTOMATICO".
Eccitandosi esclude tutti i comandi manuati per inserire quelli automatici delle ventilazioni;
ricambio aria, stahilizzatore e solenoidi incarto, galleria.
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Partenza ciclico 83 AA

nel momento in cui entrano in galleria.

camma disinserendosi.

di arresto.

clico non si & gia diseccitato aprendo la camma sopra citata.

iniziare da capo il suo ciclo. {Vedi tavola C).

Sosta

_.Nella:galleria, 'inserzione delle ventilazioni, e'delle solenoidi, & effettuata dal ciclico 83 AA, . .
.. La partenza di tale ciciico € comandata dal finecorsa n® 5 il quale wene gz.onato dalle canne. ..

2o lkeiclico-83:AA e costituito da unmicromotore (110 V}che fa girare:delle camme regolabili, te.
: .. quali;.a loro volta, chiudono deicontatti.che.inseriscono. successwamente nel templ stab:h-,s-‘;u.

.. Yi,. e varie ‘colonne di:ventilazione ed i solenoidi. della gallena TR Y
Inizia il suo. ciclo.cond’arrivo.della prima cannain gal!ena cheazionail fmecorsa n? 5 ;i quas

'?f;‘.le = collegato in:serie al.contatto normalmente chnuso di unacamma; dopo aver chiuso tuttiii
-~contatti diinserzione delle macchine sopraCItate |l cncl:co apre ik contatto della suddetta-

Ll

- A questo:punto aspettadi essere. nfasato ‘cosa che avverra solamente al termine della fase ST

- Pertuttala durata delle eventuali fasi di emergenza o di sosta il motore det.ciclico viene di- -
i1 o seccitato: per cuirrimane fermo; naturalmente tale diseccitaziong e effettiva soltanto se il le"- S

=0y Infasediarresto, dopo che l'ultima canna uscendo dalla galleria haliberato it finecorsa n® 70
- inizigi r:fasamento il ciclico parte e si arresta in posizione di: partenza e:cosi & pronto ad" ‘

In fase di sosta si pud inserire, solamente con la Pressa ferma; tramite I'apposito pulsante

“SOSTA”, sotto il quale & posta la lampada di segnalazione sosta

in atto.

E impossibile attuare la fase di sosta se ¢ gia in atto quelia di arresto.

Prima di premere il pulsante “SOSTA” si deve attendere che tutte ie

dalla stenditrice alla catena dell'incartamento.

canne siano passate

Nel momento in cui si attua la sosta, parte il ciclico 83 A che fa avanzare le canne nell’incar-
tamento per un tempo regolabile da 0 a 12 minuti. Poi tutto si svolge come nella fase di

emergenzZa.

. Emergenza - ciclico 83 BB

Il relé di emergenza essendo collegato ad un contatto normalmente chiuso del relé di bloc-
co linea si eccita automaticamente ogni volta che si verifica un blocco.

In fase di emergenza si disinseriscono tutti i solenoidi (ad eccezione di quello delio stabiliz-
zatore) ed il ricambio aria dell’incarto per tutta ta durata deila fase e si inserisce il CAE 2

(galleria) ed il CIC|ICO 83 BB (incarto).

Il ciclico 83 BB & coshtmto da un micromotore (110 V) chefa girar"e 5 camme, (e quali aziona-

no dei contatti che praticano nell’incartamento un’alternanza di mome

nti di ventilazione con

altri di riposo; cio per la durata di 20 minuti, dopodiché si ha arresto definitivo delie ventila-

zioni fino al cessare della fase di emergenza.

Quando termina la fase di emergenza (qualungue sia stata la sua durata), it ciclico si rifasa

automaticamente dopodicheé & pronto ad intervenire nuovamente.

Regolazione delle camme: ,
camma 1 9 S ...

Comando ventilazioni camma?2 _________
camma3d _________

Comando ciclico fase emergenza camma 4

Rifasamento ciclico camma 5 1.

N.B. - La finea continua indica il tempo in cui il contatto & chiuso.
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Arresto

- La fase di arresto si inserisce, solamente con la Pressa ferma, tramite 'apposito pulsante @ .0 v 7w .

chiave, sotto il quale & posta una tampada di segre'azione arresto in atto. E possibile effet-
tuare Farresto se & gia ir corso la fase di sosiz. 2

Premendo il pulsante di arresto si mette in funzione il ciclico 83 A, che inizia lo svuotamento =~ :
... dell'incartamento (di conseguenza le canne; liberando i finecorsa, provocheranno{a digin=i i i
~. serzione delle ventilazioni, del ricambio aria-e dei solenoidi aerotermo ‘e.incarto). 7.

=+ Aincartamento vuoto, il CAE:3 effettua la.commutazione degli impulsi del ciclico 83 A; daf ri-* 7
7 duttore mcartamento al riduttore galfena dando cosi mIZIO allo svuotamento deila gaHer :

. A questo punto entra in funzmne || CAE 4, che al momento opportuno (A2 =7 °C), dlSlnSel‘!- = B

sce le-ventilazioni delle colonne (come indicato nel paragrafo “Ventllazmne colonne galle-

tia") e il solenoide della galleria: Al raggiungimento della TA = 64 °C.il CAE 5 dismsenscef"* o

definitivamente le restanti ventilazioni (TA = temperatura assoluta).

' Quando f'ultima canna sara uscita dalla galleria, si avra I'inizio del rifasamento del ciclico 83~~~ -~
©AA. Al termine di tale rifasamento, si disinseriscono tutti i rel¢ interessati a questa fase ela o B
" lampada di segnalazione di arresto in atto si'spegne. o

"~ Soltanto ora l'operatore pud _togllere tensione ‘al quadro di cﬁoma'ndo.

Controilo automatico elettronico CAE 1

Alimentatore stabilizzato.

E alimentato tramite un trasformatore 110 V/24 V e viene inserito ogni volta che si verifica:
I'emergenza, la fase di sosta o la fase di arresto. Esso permette i"alimentazione di tutti gli aI~
tri CAE che necessitanc delle tensioni stabilizzate di 8 V. e 26 V.

CAE 2

Controllo A1 (A1 =temperatura acqua - temperatura aria). Normaimente regolatoa A1=1-=
2 °C., alimentato a 8 V. e 26 V.

Vi sono collegate le sonde S1 (sonda acqua) e S2 (sonda aria). Puo agire per tutta la durata
della fase di emergenza, e di sosta. Si disinserisce quando ia galleria riparte.

Ha la funzione di disinserire le ventilazioni e lo stabilizzatore delia galieria al raggiungimento
di A1=1-+2°C,; esplica questa sua funzione disinserendo il ciclico 83 CC, il quale aprendo
tutti i suoi contatti ferma le ventilazioni della galleria.

Taratura del CAE 2

Nella custodia del CAE 2 esiste un foro per consentire 'accesso con un cacciavite alla vite
di regolazione, sul guale & mdlcato il senso di rotazione per aumentare il A1 (N.B. - li campo

di regolazione & compreso in C|rca 20 giri della vite, che fuori campo gira a vuoto).

Dalla temperatura dell’acqua (rilevabile sul termometro situato sul tubo di mandata, dopo la
pompa) si deve sottrarre la temperatura dell’aria (termometro con bulbo secco); quando ta-
le differenza (A1) si riduce al 1+ 2 °C. si procede alla taratura del CAE 2, che & posto nel qua-
dro elettrico.

Se le ventilazioni della galleria e dello stabilizzatore sono ancora in marcia si deve fare au-
mentare il A1, girando la vite nel sénso della freccia, fino ad ottenere 'arresto; se viceversa
dette venh!azaom erano gia ferme, si deve diminuire il A1, facendo girare la wte di regolazio-
ne in senso contrario alla freccia {in questo caso perd Ie ventilazioni non si reinseriscono
durante la taratura in quanto la loro disinserzione permane fino al termine della sosta).

CAE 3
Commutatore elettronico. Alimentato a 26 V.
Pud agire in fase di arresto mentre in fase di emergenza e di sosta viene escluso.
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- Al CAE 3.¢ collegato un coentatto ausiliario, normaimente aperto, delteleruttore.che coman-

da il riduttore della galleria, egli riceve cosi un impulso ogni volta che entra.una canna nella
galleria, & ad ogni.impulso che riceve inizia a conteggiare un tempo di'tre minuti; al termme

- dei quale, se-non sono afrvati altri impulsi, esegue le funzioni:sotio .descrite:-

. -In fase di arresto opera‘la commutazione automatica degli impulsi-del ciclico.83.A dal ridut-

.. . tore incartamento al riduttore galleria; cioé trascorsi tre minuti dal:momento in:cui l'ultima
. canha:@& passata dal’incartamento alla galleria; ‘ossia dall’ultimo:impulso che ficeve dal rl-. L

‘ duttore gallena ferma Iavanzamento deil'incarto e fa-iniziare' quello dr galleria; wrio i

il questo puntoivieng: dusmserito perche ha giad esauritofla:sua: funz:one Al temporrzzatore 2y
- AA:serve a-ritardare di’l minuto:I’entrata in azione del CAE 3,.per permettere lo smaltimento -

di.un.eventuale piccolo. vuoto di canne formatosi all’atto di-premere; |I pulsante: di arresto i

“CAE 4 - - o . - S

-.Controllo A2:(A2 = temperatura bulbo secco - temperatura bulbo bagnato) normalmente é.-.
~regolato a7 °C. Alimentato a8 V. ¢ 26 V. CET S

i . Visono:collegate |a S3 (sonda secca) e la 84 (sonda.umiday. Agssce in fase dl arresto eplu
- premsamente durante lo svuotamento della galleria. ‘ T

- Hala funzionedi disinserire il solenoide galleria e le ventilazioni quando sit ragglunge un va-r
- tore di-A2-pati a 7 °C. E possibile che con le ventilazioni disinserite, il A2 diminuisca, allora, -

se non & ancora intervenuto it CAE 5, st avraialoro remserzmne La medeStma cosa aw:ene :
anche per il:solenoide. NS

Taratura del] CAE 4
La taratura del CAE 4 awviene in modo analogo al CAE 2.

Quando la differenza (A 2) fra la temperatura indicata dal termometro a bulbo secco e quella
indicata dal termometro a bulbo bagnato, posto sul pannello termometri anteriori, ragglun«
ge circa 7 °C. si procede alla taratura del CAE 4 posto nel quadro elettrico. JRER

Se la ventilazione delle colonne (vedi descrizione precedente) sono ancora in marcia side-:
ve aumentare il A 2 girando la vite di regolazione nel senso contrario alta freccia fino ad otte-:
nere l'arresto; se viceversa le.colonne erano gia ferme si deve diminuire il A2 girando 1a vite-
di regolazione nel senso della freccia fino ad ottenere la reinserzione delle colonne stesse.

CAE 5
Controllo TA (temperatura assoluta). Normalmente il TA & regolato a 64 °C.

Vi & collegata ta sonda S5 (sonda aria). Agisce durante lo svuotamento della galleria, e sola-
mente dopo che & iﬁtervenuto il CAE 4. : .

Ha la funzione di mantenere alimentato il relé del CAE 4, quando la temperatura assoiuta
scende a = 64 °C. .per fare si che non si reinserisca pit il solenoide; inoltre sempre a TA=
64 °C., disinserisce in modo definitivo il ciclico 83 CC, il quale ferma le ventilazioni e lo sta-
bilizzatore.

Taratura del CAE 5

Quando la temperatura indicata dal termometro a bulbo secco del pannelline anteriore
scende a circa 64 °C. si procede alla taratura del CAE 5 posto nel quadro elettrico.

Se la ventilazione & ancora in marcia si deve agire sulla vite di regolazione girandola nel
senso della freccia fino ad ottenere P'arresto; se viceversa la ventilazione era gia ferma si de-
ve girare la vite di regolazione nel senso contrario alla freccia (anche in questo caso le venti-
lazioni non si reinseriscono in quanto la loro disinserzione permane fino al termine della fa-
se di arresto).
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CICLICO 83 CC
"Ciclico con autoritorno

Ecom Dosto da un micromotore (110 V.) che fa girare delie camme le quali azionanc i contatti

che inseriscono man mano ed in breve tempo tutte le ventitazioni; cid per evitare diavereun
grande spunto d'inserzione quando con tutti i | motorl della linea mserltl rltorna Ia tensuone'
—-di rete dopo essere venuta meno per cause esterne

"Questo é possﬂ:nle perche il C!CI!CO 83 CC ftnche é ecmtato mantlene msente tutte [e ventl

-+« lazioni, quando si‘diséccita ritorna a zero operando ’ apertura dei contattl d mserzu" Srie delle:*_ B

Vi

ventﬂaznonl ‘cio avviene ‘nei: seguentl casi:

a) quando viene a mancare fa tenSIone di rete {come sopra descntto)
b) in fase di arresto quando mtemene il CAE &

¢) quando, in fase di sosta o di emergenza, interviene il CAE 2.

In queste due fasi pero agisce solamente sulle ventilazioni della galleria, perchg; inpa-. T
rallelo ai contatti che comandano le ventilazioni dell'incartamento, sono collegati i con- '_

tatti del relé d| sosta, e del reié di emergenza

Silo di deposito pasta lunga
Carico piani manuale, o

Per mettere o togliere dal carico i vari piani del silo si deve agire sul pannello leve posto sul
lato sinistro all’entrata del silo.

Ogni leva & legata meccanicamente al piano che comanda (eccetto I'ultimo piano) ed inoltre
durante Pazione della messa in carico aziona un finecorsa che ha la funzione di concorrere
col finecorsa di piano pieno all’awisc acustico della manovra di cambio piano.

Nell’ultimo piano in basso invece, la leva corrispondente ha 'unico scopo nella messa in
carico, di schiacciare il finecorsa sopra detto in quanto il piano in oggetto resta permanen-
temente in carico.

Come sopra spiegato a piano pieno (cio¢ quando le canne azionano il finecorsa posto alla
fine del piano) si avverte il suono di una campanella che cessa di suonare solamente se si
toglie il piano dalla posizione di carico. Se non si provvede con sollecitudine al cambio del
piano ¢’é un temporizzatore regolabile che manda in blocco il carico del silo e di conse-
guenza la linea GPL/ATR.

Alfentrata di ogni piano ¢'¢ un finecorsa che ogni volta una canna lo aziona fa avanzare la
catena del piano di un passo.

Scarico dei piani del silo

Tutti i piani sono messi in scarico;iﬂai rigpettivi selettori, mettendoli nella posizione “Scari-
co”. Non si deve mai mettere in scarico pia di un piano contemporaneamente. Quando st ve-
de che il discensore non si muove piu si deve portare il selettore del piano gia scaricato dal-
la posizione di scarico a quella di carico e si mette in posizione di scarico un aitro piano.
Occorre inoltre avere Favvertenza di non mettere in scarico il piano predisposto peril carico.

Cambio formato

Sul triangolo di scarico del silo & previsto un finecorsa di cambio formato che ha la funzione
di arrestare lo scarico quando viene azionato dalla canna col nuovo formato portanie 'ap-
posita piastrina di segnalazione applicata sulla canna stessa.

Doppia canna sfilatrice

Sul triangolo di scarico del silo & posto un’altro finecorsa con funzione di bloccare lo scari-
co quando viene azionato da una canna mentre la sfilatrice & ancora in movimento.
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Comando piani e comando discensore

H comando dei piani & dotato di 2 finecorsa per piano coliegati in paratlele fra'loro e hanno
le Tunzione di arrestare il pizno in scarico e avviare il Ciscensore ogni qualvolta su di esso si
der osita una canna.

Comando sfilatrice

.l comando della sfilatrice é:dato da 2 finecorsa (normaimente aperti) situati-ali’éntrata defla -~ -+
. canna netla sfilatrice e sono azuonat: dai-codoli delia canna stessa. che ss e deposﬁata sulla SR

catena della sfilatrice.
Inoltre la sfilatrice ha: un comando d'arresto che fa fermare le catene. con | nasell: dz presa

-sempre in fase: per ricevere una nuova canna.

Note di funzionamento di carattere generale

It sistema di scarico perché funzioni in modo perfetto deve avere un rapporto d| velomta fra
piano, discensore e sfilatrice con le seguenti caratteristiche:

I} discensore deve portarevia un numero inferiore di canne rispetto a quelieche pud dare il
piano.in continuo e la sfilatrice deve prendere in continuo un numero di canne superiore a.
quelle che pud dare il discensore; al fine di poter avere il tempo di arrivare afine corsa pnma
che il discensore le dia un’altra canna. .

fl discensore quando le esigenze lo impongono pud essere un temporizzatore che ne ritar-
da la partenza per un tempo regolabile.
Tutto it complesso di scarico per poter partire ha bisogno oltre che delie predisposizioni dei

rispettivi selettori in posizione di marcia del consenso della confezionatrice, infatti quando
la tramoggia ¢ piena fa fermare il discensore € di conseguenza anche la sfilatrice e il piano

del silo.

Ajfine svuotamento piano, quando si vuole svuoctare il discensore, lo si mette in continuo
tramite 'apposito selettore posto sul pannello di comando della sfilatrice. Inolire, con un
pulsante posto sul medesimoe pannelio si da it movimento alla sfilatrice per svuotarla dall’ul-

tima canna.

Tutti i bfocchi riguardanti sia il carico che o scarico devono essere ripristinati tramite I'ap-
posito pulsante di ripristino posto sul quadro elettrico silo, previa eliminazione delta causa
dei blocchi stessi.

Comando valvola steilare e aspiratore per recupero sfridi

Si uniscono tramite I'apposito selettore posto sul quadro eletirico prima di iniziare lo sfilag-
gio.

C.A.P.S. dispositivo ¢arico automatico piani silo

il carico automatico dei piani, consiste nel disporre automaticamente lo scivolo che fa pas-
sare le canne dall’ascensore di carico al piano che si deve caricare, e farlo ritornare in posi-
zione di riposo quando il piano & pieno.

Gli scivoli soho comandati pneumaticamente con elettrovaivola ad aggancio meccanico,
cosi qualora si avesse la caduta della tensnone di rete essi mantengono la posizione prece-
dentemente assunta.

L'ultimo piano non & munito di scivolo (pud sempre ricevere le canne), ma le sue funzioni
elettriche sonc simulate da un relé ad aggancio.

Nel funzionamento automatico lo scivolo di un piano puod essere messo in posizione di cari-
co con le seguenti condizioni:

a) - il selettore “CAR - SCAR” deve essere in posizione “CAR" (carico)
b) - il selettore “ESCL - Q - INS" deve essere in posizione “INS” (inserito)
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¢) - il piano non deve essere pieno

Quando siinserisce il quadro, o quando {durante il carico) si riempie 'ultimo piano di quelli
Jredisposti nel precederte tasteggio, parte il ciciico per laricerca dei piani pronti per esse-
e caricati. Se il ciclico durante ia ricerca trova de: piani pronti, comanda la disposizione al
carico degli scivoli interessati, se viceversa nessun piano & in grado di ricevere canne egli
continua.a girare finché almeno un piano & vuoto e pronto a ricevere le canne.

-+ In-questiultimo caso.perd. potrebbe essere richiamato in causa il tempOrizzatore'di-'biOC(_:o'
- della linea, . perché:-quando i piano & pieno puo ricevere un certo numero di'canneche, se
‘superato, porterebbe alla caduta delie canne dai lato dello scarico.'Un'altro caso-che porta

- -l blocco.della linea si verifica quando il piano & pieno ¢ [0 scivolo rimaneinposizionedica- .

-rico per un tempo.superiore a-quello stabilito tramite il temporizzatore. In' questo tempo-lo -

scivolo @ mantenuto in posizione di carico anche quando il piano & pieno per consentirgli di

raccogliere le canne che sitrovano sull'ascensore nel caso che il piano-che viene caricato _
successivamente sia superiore, per esempio quando si passa dal carico del 6°alcaricodel”

1° piano. _ _ _ :

- Tutte le manovre degli scivoli sono effettuate nei momenti in cui Pascensore di carico & fer-
mo; cio per avere la sicurezza che la manovra avvenga quando suilo scivolo non ci-sono

canne, : ' : :

E spiegato cosi anche il motivo per cui il ciclico & soggetto al contatto normaimente-aperio
del finecorsa montato sull’albero di comando ascensore.

Per escludere un piano dal carico, & necessario portare ii selettore “ESCL - O - INS”, refativo
al piano interessato, in posizione “O” prima di inserire il quadro, 0 mentre il piano stesso &
in carico, oppure portare il selettore in posizione “ESCLUSO” {(in corrispondenza della fer-
mata del’ascensore), quest'ultima manovra va effettuata con cautela perché it piano po-
trebbe essere gia carico in parte ma agli effetti dell’automatismo risulterebbe vuoto se si ri-
portasse il selettore in posizione “INSERITO”, per cui nel successivo tasteggio del ciclico
verrebbe rimesso in carico, e se nel frattempo fosse cambiato il formato di pasta in produ-
zione, il riempimento di questo piano si completerebbe col nuovo tipo di pasta.

Se per un motivo qualsiasi si intende caricare il silo manualmente, & necessario escludere il
ciclico, tramite il sefettore a chiave. Quindi col pulsante relativo al piano che si intende cari-
care, comandare la disposizione dello scivolo di carico piano; per escludere uno scivolo
precedentemente inserito, si deve portare il selettore relativo al piano in esposizione
. “ESCL”,

Anche nel funzionamento in manuale tutti gli spostamenti degli scivoli possono avvenire es-
clusivamente con I'ascensore di carico fermo.
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IMPIANTO DI REGOLAZIONE GPL/ATR - CAE.

" L'impianto & composto das. linee di dastnbuznone che alimentano i vari strumentl 4attrave"‘"_.;" e
150, valvole solenoidi, 1 direttamente dall’'uscita del filtro riduttore. it

Rego!azione anticond'e‘nsa” .
il termostato () alimentato direttamente dal compressore, tramite Ja valvola NC @ regolala ..
temperatura dell’acqua che dovra risultare di circa 80°

Zona aerotermo

Con I'aviamento della pressa trarn:te fa solenoide si alimentano il p|stone @ e Ia valvoia i

NC @).

Valvole di ricambio e calore vaniho regolate manualmente tenendo conto dei formati e delle
condizioni della sala - per questo, la temperatura dell’aria deve essere la massima che il
prodotto sopporta senza rovinarsi.

Valori indicativi 40 — 45 °C At. 6 + 9

Zona anteriore incartamento

Questa zona, come pure ia zona posteriore, sono alimentate attraverso una solenocide che si
apre con I'avanzare delle canne tramite il F.C. 2 del C.A.E. (vedi schema “Posizione finecor-
sa e sonde” Tavola C).

L'umidostato (&) attraverso i pistoni (6) (&) bis comanda I'apertura deile valvole di ricambio e
regola I'umidita.

Il termostato (7) comanda la valvola NC e regola il calore.

L atemperatura in questa zona si potrd mantenere intorno ai 45 + 47 °C con la differenza ne-
cessaria a che la pasta sia sciofta e non incrostata.

Valori indicativi 45 +./47 °C At. 4+ 5

Zona posteriore incartamento
In questa zona il ¢alore & condizionato dall’'umidita.

L’umidosé%to (® regola I'umidita e alimenta il termostato (9 che comanda la valvola del ca-
lore NC (1.

L'apertura della valvola NC @ awviene soltanto quando la differenza fra it calore e 'umidita
raggiunge il valore desiderato.

Zona posteriore incartamento
i termostato @9 serve a controllare la temperatura ed evitare che superi il limite fissato.

Valori indicativi 57 + 60 °C At. 45 + 55
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Zona anteriore galleria . ©.: ... . i
Nella galieria il calore & condizionato dail’'umidita.

L'imhianto'e caratterizzato dal’umidostato §2) cne diventa lo strumento pilota, infatti attra-
verso esso, vengono alimentati il pistone @3), termostati §3) (8 e di conseguenza la valvola

NC @®.

- Importante ¢ sapere chea determinare la condizione della valvola NQ sara Il‘o strumento che
dei tre ({2 (9 @) avra la minor pressione in uscita, . . '

U T1 .. T/2___ . Laregolazione della valvola & determinata. .. »
@_ | @ dal'umidostato U |

0 0 0 0 0 % - | S
_ La regolazione della vaivola & determinata. _
4 dal termostato aria T /1 _ _ o

A\ o o b0 S ~ . ) e et et

° . Laregolazione della valvola & determinaté
0 %. © % 0 30  dal termostato ad immersione T / 2

L'umidostato pilota @ regola costantemente Pumidita e concede il calore all’inizio di pro-
duzione, favorendo 'aumento progressivo della temperatura fino al limite massimo prece-
dentemente fissato nel termostato raggiunta la temperatura massima voluta, ne mantie-
ne costantemente i valori.

li termostato (14) serve a controllare |a temperatura ed assicurare che non superi il limite fis-
sato.

Per esempio: Raggiunta la temperatura massima voluta, conseguentemente alaumento
dei'umidita, 'umidostato pilota (2 chiama “apertura” ma il termostato 44 richiede solo la
quantita necessaria a mantenere i valori richiesti.

Valori indicativi 69 ~ 71 °C At. 5,5 = 6

Termostato ad immersione

| termostato @5 & comandato dallaéiemperatura deli’acqua che circola neiie batterie, ¢ rego-
lato 15 °C oltre ia temperatura deil’'acqua letta nel termometro ed agisce come sicurezza
chiudendo la valvola NC 8 quando la temperatura dell’acqua supera il margine dei 15 °C.

Valore indicativo 110 °C

Vaivola parzializzatrice

Lavalvola NC @ € comandata dal ciclico del C.A.E. tramite la solenoide, quando il 1° piano &
completamente pieno.

Zona posteriore galleria

In questa zona abbiamo soltanto la regolazione dell’umidita tramite 'umidostato @) che co-
manda il pistone @9).



.- Zona di raffreddamento

Questa zona ¢ alimentata attraverso una proprla solenoide che & comandata assieme al
gruppo stesso. _

E caratterizzata dalfe due elettrovalvole @ @ che comandate dallo stesso selettore di es- -

.. clusione gruppo posto nel Quadro Elettrico, hanno il compito di escludere il termostato @
. -quando l'acqua di, ntomo dalle batterie vrene raffreddata dalla soia torre e non dal gruppo

B compressore. .

La temperatura di questa zona ¢ determinata dal termostato AD che attraverso il termo-

- stato ad immersione @) .(quando il gruppo compressore funziona), oppure direttamente .
“(auando funziona soltanto la torre), comanda la valvola @3).

L'esclusione del gruppo compressore comporta una serie di manovre descritte nelio sche-
ma illustrativo “collegamento gruppo raffreddatore e torre” (Vedi tavola A),

SCHEMA ILLUSTRATIVO IMPIANTO DI REGOLAZIONE

GPL/ATR con gruppo refrigeratore d’acqua e torre di raffreddamento

Hi(teg

5

GPL/ATR con torre’ di raffreddamento
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LUBRIFICAZIONE

Lubrlflcant: consnghatl .

.. Le pit impottanti caratteristiche dell’'clio da utilizzare per la lubrificazione degil mgranaggl.: RPN
' sono: la stabilita all'ossidazione, la res:stenza der velo d’olio alla pressione, la proprieta an—‘: S

- " ‘tiusura ed antlruggme

Inoltre, la capaC|ta antischiuma e la facile separaz:one dell’'acqua sono essenznall nelle ap-
plicazioni in ambienti caldo-umidi, .quali sono quelli dei pastifici.

Le caratteristiche richieste per il grasso sono: agevole iniettabilita, ottima adésivita, resi-
stenza alla centrifugazione, resistenza all’umidita.

Tenendo in considerazione le suddette importanti esigenze richieste ai lubrificanti da im-
piegare, abbiamo stilato una tabella che ne elenca i tipi da preferire.

Ogni tipo di lubrificante & indicato con un contrassegno rosso. Questo contrassegno é ripe-
tuto su ogni tavola ed indica il punto da lubrificare.

ESSO | SHELL ; AGIP | BP
| ® Olio denso | SPARTAN EP 460 MACOMA R.77 BLASIA 460 GR XP 460
& Olio fluido | SPARTAN EP 220 | MACOMA R73 | BLASIA 220 GR XP 220
@ Olio semifluido * _SPARTAN EP 320 | MACOMA R75 | BLASIA 320 |  GR XP 320
‘A Grasso vl — | ALVANIA EP2 | GR MU EP/2 | ENERGREASE LS EP2

i '}’A Grasso | ROTHEN GS 300 EP2 + 30% di ofio ROTHEN 2000/P
i Allolio semifluido aggiungere il '20% di olio ROTHEN 2000/P
+ Al grasso aggiungere il 30% di olio ROTHEN 2000/P
Nel caso non fosse reperibile sul vostro mercato, richiedetelo direttamente al
'i nostro Servizio Assistenza.

ﬁmaprife 82

Riempimento dei carter

Il liveilo che il lubrificante deve raggiungere nei carter & normaimente indicato mediante una
spia trasparente, oppure da asting con tacca o da fori di centrolio.

- E molto imporianie che I'olio venga mantenuto sempre-alla altezza stabilita. 1l livello troppo

elevato provoca un’agitazione intensa del lubrificante, con conseguente perdita di potenza,
rapido riscaldamento ed alterazioni strutturali. I livello eccessivamente basso provoca an-
che esso un rapido surriscaldamento del riduitore a causa del limitato quantitativo di olio,
che non & in grado di assolvere | compiti affidati alla lubrificazione.

Cambio dell’olio
La sostituzione dell’olio & opportuno effettuarla almeno una volta all’anno.

| carter devono essere completamente vuotati e puliti con cura. Le morchie, eventualmente
accumulatesi, sono costituite dalla mescolanza di polvere, scaglie metalliche e prodotti ca-
tramosi provenienti dal deterioramento deli'olio stesso. Ecco perché ¢ indispensabile elimi-
narle radicalmente; le particelle abrasive condurrebbero rapidamente all’usura dei denti, ed
i prodotti di ossidazione agirebbero come catalizzatori, acceierando I'invecchiamento del
nuovo olio. il lavaggio & pertanto necessario; impiegare a tale scopo gli olii speciali previsti
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- dai produttori.(es.; AGIP SIC 35 o similari). Al termine del lavaggio conviene effettuare un se- .

condo lavaggio con una piccola quantita di nuovo lubrificante che dovra venire scaricato
prima del nuovo carico.

ATTENZIONE: _ o B
Le operazioni di lavaggio del riduttore si agevolano facendo girare per breve tempoil ri-

duttore avuoto. = . - . o e
Non si ‘pdS's:dp’dféﬁét’tuarej dette operazioni quando la macchina funzi ot
- L’olio di lavaggic ;-no_lié‘ha“proprieta-Iubi'i_fi'canti e, sotto.cla!ri'c::p, plr'q\(_q_{i‘_l};t}'rgbpe,_d

. ingranaggi ‘ed ai cuscinetti, -
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- RICERCA BLOCCHI E INTERVENTO DI RIMOZIONE

POSIZIONE CONTATTI
" SICUREZZA E COMANDO = FUNZIONAMENTO DIFETTOSO

CAUSE BLOCCHI E

"~ INTERVENTO

giunto ascensore

Arresta soltanto il mo-
tore dell’'ascensore

@ Avviamento
ascensore di carico

canne alla stenditrice -

Situato nel serbatoio
della stenditrice

@ Contatto di se-

gnalazione

Situato nel serbatoio
della stenditrice se-
gnala acusticamente
la mancanza di canne
nel serbatcio stesso

@ Avviamento in-
cartamento
Comanda il motore

“deli’ascensore - incar-
tamento

24

Contatto blocco

. 1) Incagli nel percorso catene, na-

selli storti e catene allentate

2) Difetto nel punto di presa canne

3) Potrebbe verificarsi che non vi
siano vere e proprie cause mec-
caniche, in questo caso il difetto
& da attribuire alla troppa sensibi-
lita delle molle del giunto a sfere

Con lo svuotamento del serba-
toio della Stenditrice si libera la
leva del contatto che da 'avvia-
mento all’ascensore il cui tempo
di funzionamento & regolato da
un temporizzatore

Potrebbe verificarsi che il serba-
toio . si svuoti completamenie
senza l'intervento della segnata-
zione

1) Leva del fine corsa alleniata

2) Difetto elettrico
Potrebbe verificarsi che con le
canne sul fine corsa di avviamen-

to il motorf,'e resti fermo

1) Slittamento della cinghia nel'mo-
tore incartamento

2) Poco spostamento impresso dal-

{a canna alla leva e quindi al con-
trappeso del fine corsa

3} Eccessiva distanza fra il rulling
del fine corsa ed it contrappeso

4) Difetto elettrico

Potrebbe pure verificarsi il caso
contrario, il carico non & uniforme
perche il motore dell’'incartamen-
o non si ferma

1) Controllare carter, guide e catene. )

2) Controllare la posizione dove il
nasello solleva la canna

3) Stringere maggiormente le molie
del giunto a sfere

Assicurarsi che il temporizzatore
sia regolato in modo da non riem-
pire eccessivamente il serbatoio
della stenditrice

1) Controllare il fine corsa
2) Controllare la parte elettrica
Contrdllare che con la canna so-

pra la leva le lamelle del fine cor-
sa.si tocchino

“ 1Yy Controlitare la tensione delia cin-

ghia e lo stato di usura
2) Registrare la leva per dare mag-
gior spostamento al contrappeso
3) Awvicinare i fine corsa al con-

trappeso

4) Controllare parte elettrica
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POSIZIONE CONTATTI o E e
SICUREZZA € COMANDO  FUNZIONAMENTO DIFETTOSO

-CAUSE . BLOCCH! E::

INTERVENTO -

Sicurezza doppia

canna incartamento
(1 destro -1 sinistro)

Arrestano  I'impianto
gualora entrino due
canne trasportate dal-

'lo stesso nasello

@ Sicurezza co-

mando ascensore in-
cartamento

Arresta Fimpianto per

indurimento anormale;

nel percorse catene

@ Sicurezza giunti

a sfere
(1 anteriore - 1 poste-
riore)

. 5) Ruliifio del fine corsa troppo Vici-

no al contrappeso, qumdl !amelle
sempre chiuse : ‘

.- 6):-Leva del fine corsa bfoccaté per

poco dioco assiale

" 7) Mancato intervento del fine corsa
= di arresto

Potrebbe verificarsi che in-un so- -

lo lato od in entrambi i lati, il na-

sello deila catena incartamento

trasporti due canne

1) Collegamento difettoso traibrac-

ci della stenditrice e le catene in- -

cartamento

2) Stenditrice pit veloce delfincar-
tamento

3) Slittamento della cinghia nel mo-
tore comando incartamento

1} Canne o naselli che contrastano
nel percorso catene

T

2} Potrebbe verificarsi che non vi
siano vere e proprie cause mec-

" caniche, in questo caso it difetto
& da attribuire alla troppa sensibi-
lita della molia del gruppo co-
mando

Potrebbe verificarsi che le canne
siano sfasate nel momento di
scendere nel piano sottostante. |
naselli opportunamente sagomati
bloccano le canne fuori posto
nell’apposito scivolo

5) Dlstanz:are il fme corsa dal con_ el
trappeso : _

_6).'A_u_mentare il gioco assiate -~

7) Co'ntro_ilare che con il naseilo sul--
la teva il fine corsa sia chiuso

1) Controliare e migiiorare tale cof—
legamento

2} Ridurre la velocita della stenditri-
ce oppure aumentare la velocita
dell’incartamento e conseguen-
temente quella delia galieria che
deve essere superiore a quella
dell'incartamento

3) Controllare e tendere maggior-
mente

1) Controtlare la tensione delie ca-
tene trasporto canne e di movi-
menio. Controllare il passaggioc
dei naselli in corrispondenza del
pannello di divisione ascensore e
sulllintero percorso

2) Stringere le molle agendo sugli
appositi dadi

Togliere la canna e rifasare le ca-
tene facendo corrispondere fra di
loro i colori del giunto a sfere di
sicurezza. I giunto anteriore va ri-
fasato ruotando I"albero verticale
verso la pressa. |l giunto poste-
riore ructando Palbero verticale
verso il silo.
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POSIZIONE CONTATTL CAUSE BLOCCHI E . e i e e T
SICUREZZA E-COMANDO-. FUNZICNAMENTO. DIFETTOSO .- INTERVENTO & e o

';Sicurez;a.: giuntiz1)- Canne storte. - g 1) E!lmmare le cannefstt)rte LT e R

a sfere, esterna (1:an-: e s

.tenore - 1 postenore)g i 2} lndur:mento -delie catene per egr 2) Controliare 1a tenslnne delle~ca=
... cessiva.tensione, contrasti coni: tene ed |l percorso delle stesse

-, carter, o-di aitro genere:. pessrnle T E

Arrestano I’:mplanto
ogni. qualvolta‘ inter—
‘vengono i:giunti a.caurs:
sa indurimenti di vario. !
genere nelle.catene dis: 4) Spostamento delle canne causas.::. 4) Ewtare d| spostare !e canne
discesa to dal personale per prelievi.o:

controlio pasta

3} Pasta arricciata, incollata ecc. « = 3) Mlghorare essnccazlone

s 15) Per ammucchiamento di canne. _5) Controllare:gli scivoli:del piano.in.n: o7

sulio :scivolo: di carico piano sﬁo* -+ carico Sile, il percorso catene:is
- che comisponde - alla posizione dell'ascensore silo perassicurar- = ¢
-detfine corsa,. Oppure per er=: si che non vi siano naselli blocca=..7. -0
rata manovra di cambio piani co~ ti
me descritto nel gruppo carico .
piani posizione fine corsa
6) Potrebbe verificarsi che non vi . 8) Stringere le molle del giunto .
siano vere e proprie cause mec-:. agendo sulle apposite ghiere. E
caniche, in questo caso il difeito - buona norma controllare la du-
& da attribuire alla troppa sensibi- - rezza manualmente
lita delle molle del giunto a sfere -
@ Arresto galleria Potrebbe verificarsi che Ia galie--
Arresta il motore di. ria esegua diversi cicli senza fer=>
comando detla galle- marsi
ria ‘
1) Poco spostamento impresso dat-~ 1) Registrare la leva per imprimere
@ la camme alla leva con rullino maggior spostamento al contrap-
Arresto galleria . peso
(montato sul gruppo 2} Eccessiva distanza fra il fine cor= 2) Avvicinare il fine corsa al con-
comando delle GPL/ sa ed il contrappeso trappeso
ATR-CD e GPL/ATR-D :
in sostituzione del fine  3) Difetto elettrico 3) Controllare parte elettrica
- GOrsa .@!i ) :
>
@ Segnalazione 1) Allentamento catena 1) Agire sugli appositi tendicatena
allungamento catena
{viene montato solo
sul gruppe di coman-
do delle GPL/ATR-CD
e GPL/ATR-D)
@ Segnalazione Conseguentemente allc sfasa-
caduta canne mento de! sincronismo fra incarto
Contrariamente  alle e galleria, le canne non vengono
altre sicurezze questo prese dalle cremagliere e scen-
fine corsa & soltanto dono sugli scivoli del fine corsa
una segnalazione, e segnalando Finconveniente
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POSIZIONE CONTATTI

CAUSE BLOCCHI E

SICUREZZA £:COMANDO  FUNZIONAMENTO DIFETTOSO

L

“INTERVENTO

pertanio - non

“ferma-

limpianto

Arresto incarta-

mento

Arresta il motore
dell'incartamento

Avviamento gal-

leria

Comanda il
della galleria

motore

1) Difetto del fine corsa arresto
incartamento non nella corretta
posizione g

2) Difetto del fine corsa39) *awia~

mento galleria che rimane sem-
pre chiuso determinando il fun-
zionamenio in contmuo della gal-
leria '

3) Difetto del fine corsa@ o}

arresto galleria non nel!a corretta .

posizione

4} Spostamento delia  camme che
comanda il fine corsa arresto gai-

leria, causa lallentamento del

bullone

5) Slittamento della cinghia nel mo-
tore comando galleria

6) Difetto elettrico

Potrebbe verificarsi che l'incarta-
mentc esegua diversi cicli senza
fermarsi

1) Poco spostamento impresso dal
naselio aila leva

2) Eccessiva distanza fra il rullino
del fine corsa ed il contrappeso

3) Difetto elettrico

Potrebbe verificarsi anche che
Iincartamento si arresti fuori fa-
se, cioeé non completi il ciclo dan-
do origine agli inconvenienti de-
scritti alla posizione @ caduta
cannhe '

4) Fine corsa froppo sensibile
5) Leva de! fine corsa bloccata per
poco gioco assiale

Potrebbe verificarsi che con le
canne sulla leva del fine corsa di
avviamento il motore resti fermo

1) Slittamento della cinghia

1) Controllare &egistrare il fine cor-

sa

2) Controllare e registrare il fine cor-
sa Lol E

3) Controllare e registrare il fine cor-
sa

4) Rettificare la posizione della
camme e bloccarla, stabilita
. I'esatta posizione & opportuno fa-
re un riferimento ben visibile

5) Contfollare la cinghia

8) Controllare parte elettrica

1) Registrare la leva per dare mag-
gior spostamento al contrappeso

2) Regiétrare il fine corsa

3) Controllare parte elettrica

4) Registrare il fine corsa

5) Aumentare il gioco assiale

Controllare che con ia canna so-
pra la leva le lamelte del fine cor-
sa si tocchino

1) Controllare la cinghia
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POSIZIONE CONTATTI -

- CAUSE BLOCCHI E

SICUREZZA E.COMANDQ - FUNZIONAMENTO DIFETTOSO

INTERVENTO

TN
Sicurezza dop-

pia canna galleria
(1 destro - 1 sinistro)

Servono ad arrestare
'impianto quando due
canne sono trasporta-
te dallo stesso dente

{‘ Sicurezza cadu-

ta canne

" (Tanteriore - 1 poste-
riore)
Arrestano  I'impianto

qualora la canna, op-
pure solamente la pa-

sta cade nel piano
sottostante
Sicurezza dop-
pia canna

(1 destro - 1 sinistro)
Arrestanc  l'impianto
quando due canne
vengonc trasportate
dallo stesso dente

28

' 2) Poco spostamento impresso dal-

la canna alla leva e quindi al con-
trappeso del fine corsa

" 3) Eccessiva distanza fra il rullino

del fine corsa ed il contrappeso

4) Difetto elettrico

Potrebbe pure verificarsi ii caso
contrario, il carico non & uniforme
perché il motore della galleria
non si ferma ‘

5) Rullino del fine corsa troppo vici-
no al contrappeso, quindi lamelle
del fine corsa sempre chiuse

6) Leva del fine corsa bloccata per
poco gioco assiale

7) Mancato intervento del fine corsa
di arresto galleria (posizione

0)

1) Difetto nella fase di carico fra in-
cartamento e galieria

2) Spostamento di una o pid canne
causato dal personale, per prelie-
vi 0 controlli pasta

1) Pasta arricgiata, incollata

2) Canne storte

3) Incagli sul percorso delle canne-

1) Difetto nell’entrata canne inizio 5°
piano

2) Spostamento di una o pid canne
causato dal personale per prelie-
vi o controlli pasta

2) Registraré la leva per dare mag-
gior spostamenio al contrappeso

3) Avvicinare il fine corsa al con-
. trappeso

4} Controilare parte elettrica

B) Distanziare il fine corsa dal con-
" trappeso

8} Aumentare il gioco assiale

7) Controllare che con la camme
sopra il rullino it fine corsa sia

chiuso (posizione @: o)
=

1) Controilare la fase di carico e la
tensione delia cinghia del motore
galleria :

2) Rettificare la posizione delte can-

ne dalla botola situata nel primo
coperchio della galleria

1) Migliorare 'essiccazione

~ 2y Eliminare le canne storte

3) Controllare a macchina ferma

1) Controllare I'ingresso delle can-
ne nel 5° piano, scivoli guida,
denti cremagliera

2} Rettificare la posizione delle can-
ne



-POSIZIONE. CONTATTI
.- SICUREZZAE‘COMANDO

- CAUSE BLOCCHI E

. FUNZIONAMENTO DIFETTOSO -+~ INTERVENTO.

O Sicurezza co-

a7 -.;Amando dlscensore

‘Arresta la fase d| sca—
rfCO

E Gruppo canco
piani

Pannello con leve e fi-

ne corsa.
Tramite la leva si di-

‘spone-lo scivolo. che
fa .passare le. canne

dalf’ascensore di cari-
co al piano che si vuo-
le-caricare. :
A piano-carico;abbas-
sando-la leva s'inter-
rompe la suoneria.
Tale manovra v& esegui-
taconlascensorefermo

Avviamento pia-
ni silo

Comandano i motori
dei piani.

La canna abbassa la
leva e tiene in moto il
motore per il tempo
che la canna rimane
sulla leva

Interviene quando si verificano

andurlmentl nei trasporto canne L

T) Pendoil in contrasto

SO e e g

| ~2)~Cétehéz-lenta obpﬁre t'rop'pé teé‘a?'-

) 3) Ammucchlamento d: canne do—

vuto:.
lenta

a manovra sbagnata

: 4) Potrebbe venf:carsn che non w"‘ '
siano cause meccaniche, il tal: -

caso, il difette & da attribuire alla
troppa sensibilitd delia .molla - :

Potrebbe verificarsi che abbas-
sando la leva la suoneria non
s'interrompa

1} Il fine corsa rimane schlacmato
dalla leva

2) Difetto elettrico

3) Agendo sulle leve si pud provo-
care il blocco del giunto di sicu-
rezza posteriore della galleria dal
quale prende il movimento
l'ascensore del silo. Vedi posizio-

ne sicurezza giunti
.

Potrebbe verificarsi che il motore
non riceva l'impulso determinan-
do cosi un ammucchiamento di
canne sullo scivolo di entrata del
piano in carico

1) Poco spostamento impresso dal-

la canna alla leva

—

2} Eccessiva distansa fra il rullino
del fine corsa ed il contrappeso

Potrebbe ugualmente verificarsi il

* 1) Controllaré: nel percorso ‘catene .

2) Regrstrare ia’ tensnone della cate- .

‘a) alla- cmghla def motore troppo. -

che non w s:ano pendoll bloccatl

na

'3) ‘Coh‘trollére la tensioné delta cin-

".ghia; e il fine' corsd avvidmento -

- discensore pbsizione’... s

b) al fine corsa dn‘ettoso oppure' R

4)‘."S'tri'n'geré‘m'aggiormente la molia*

Controtlare il fine corsa che a le-
va abbassata deve risultare chiu-
$0

1) Registrare il fine cofsa e control-
lare rl dado d| flssagglo

2) Controllare la parte elettrlca

3)-Manovra di cambio piani errata in
quanto & stata eseguita con la
" canna davanti allo scivolo

E indispensabile per un buon fun-
zionamento del carico che anche
nell'eventualitd che una canna va-
" da ad appoggiarsi sul dente della
ruota a stelta, riesca ugualmente a
chiudere il contatto per garantire
Favanzamento della catena

1) Registrare la leva

2} Awvvicinare il rullino del fine corsa
al contrappeso
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.POSIZIONE CONTATTI S :
SICUREZZA E COMANDO . - FUNZIGNAMENTO DIFETTOSO

CAUSE BLOCCHI E

INTERVENTO

@ Segnalazione

piani carichi

Mediante suoneria se-
gnala che |I pianc &
carico.

In questo momento il

personale dovra ese- -

quire le operazioni ri-
guardanti il Gruppo
comando piani (posi-
zione[53])

La manovra di cambio
piani si dovra eseguire
entro il tempo di 1-2
minuti, diversamente
interverra un tempo-
rizzatore per arrestare
la produzione segna-
lando con tampada in-
termittente l'inconve-
niente,

. Avviamento di-
scensore
{1 destro - 1 sinistro)

Posti ai due {ati del di-
scensore comandanc
il motore del discen-
sore e contempora-
neamente arrestano il
piano in scarico.

E indispensabile con-
trollare che con le
canne sopra una sola
teva il discensore resti
fermo

caso contrario, cioé il carico non
& tniforme” « i motore Eavora in
contmuo

3) Rulllno del fine corsa troppo vici-_

no al contrappeso o

4) Leva bloccata per poco gioco as-

siale o per altre ragioni
_ Mancato suono acuét‘icd

1) Poco spostamento |mpresso dal-
le canne alla leva

2) Eccessiva distanza fra il rullino
del fine corsa ed il contrappeso

3} Difetto elettrico

Potrebbe verificarsi che il motore
non ricevad'impulso e resti fermo

1) Poco spostamento impresso dal-

le canne alla leva

2) Eccessiva distanza fra il rullino
del fine corsa ed il contrappeso

3) Difetto eletirico
In questo caso pure il piano in sca-
rico non si arresta provocando un
accumulo di canne sullo scivolo

4) Leve bloccate

3) Allontanare il rullino del fine cor-

sa dal contrappeso

4) Controliare ed el:mmare la causa

Controflare che con le canne sot-
to la leva le lamelie delFinterrutto-
re non si tocchino

1) Registrare fa leva )

2) Awvicinare il rullino de! fine corsa.

al contrappeso

3) Controllare la parte elettrica

Controllare che con e canne so-
pra la leva le lamelle del fine cor-
~ sa non si tocchino
1) Registrare ia leva
2} Awvicinare il rullino del fine corsa

al contrappeso

3) Controllare 1a parte elettrica

4) Assicurarsi che le leve siano libe-
re, con gioce assiale di 1 mm.



POSIZIONE CONTATTI

CAUSE BLOCCHI £

SICUREZZA E:COMANDO  FUNZIONAMENTO DIFETTOSO

. INTERVENTO"

@ Arresto discen-

sore

Arresta il motore del
discensore.

Contatto di con-

senso partenza ciclico

Arresto del ciclico
quando . le canne
dell’ascensore silo ri-
fornano in direzione
degli scivoli di carico
Nessun' blocco e se-
gnalazione (montato
solo sui silo con cari-
o piani automatico

Contatto di

blocca per sfilatrice
(sfilatrice con coman-
do dal silo)

Arresta l'impianto ogni
qualvolta intervenga il
giunto a sfere a causa
indurimenti di vario
agenere nelle catene

Contatto arrestol

nastri sfilatrice
(sfilatrice con coman-
do dal silo)

Potrebbe verificarsi che il discen-

sore esegua diversi cicli senza

fermarsi

1} Poco spostamento impresso al
rullino del fine corsa dalla cam-
me, per eccessiva distanza

2} Difetto elettrico

1} Canne storte
2) Indurimenti delle catene per ec-

cessiva tensione, contrasti con i
carter o di altro genere

1) Difetto elettrico...

1) Registrare il fine corsa”

2) Controllare Ia parte elettrica

1) Eliminare le canne storte

2) Controllare la tensione delle ca-
tene ed il percorso delle stesse

1} Controlle parte elettrica
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impianto con torre di raffreddamento e gruppo refrigeratore acqua

1 Valvola Jenchis
2 Vaso chiuso !

3 Termoidrometro .

4 Valvola di sicurezza per circuito chiuso
5 Serbatoio :

6 Pompa batterie

7 Valvola Jenchis

8 Flussostato

9 Gruppo refrigeratore d'acqua

10 Batteria di raffreddamento

11 Valvola Jenchis
12 Filtro acqua a vite

N.B. - (._)uarjdo la temperatura esterna scende a valori inferi
rie direttamente con la Torre di raffreddamento, esc

managvre;

13
14

Valvola a 3 vie per batterie
Valvola JYenchis

Torre di raffreddamento
Vaivola Jenchis

Filtro acqua a vite

Termostato ad immersione
Termometro bimetallico con bracciale a fascetta
Pompa torre di raffreddamento
Valvola pressostatica a 3 vie
Termostato ad immersione
Termostato

Elettrovalvole

ori a 25 °C & possibile raffreddare I'acqua nelle batte-
ludendo il gruppo refrigeratore mediante le seguenti

1} Fermare la pompa delle batterie (pos. 6} e di conseguenza il gruppo refrigeratore
2) Chiudere le valvole "G~ e aprire ie valvole “A”

3} Controliare che eseguendo la manovra
slone tramite 'aggancio delle elettrovalvol

descritta al punto 1) si sia escluso il termostate T1 ad immer-
e “B” (pos. 24).

11-80

Braibanti

SCHEMA ILLUSTRATIVO IMPIANTO TAV.
MILANO DI RAFFREDDAMENTO ACQUA A
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Impianto con torre di raffreddamento acqua
Valvola Jenchis

e e e e

[..

10

Pompa per torre di raffreddamento

1 6
2 Torre di raffreddamento 7 " Batteria di raffreddamento
3 Termostato ad immersione 8 Valvola a 3 vie per batterie
4 Termometro bimetaflico con bracciale a fascetta 9 Filtro acqua a vite
5 Serbatoio 10 Termostato
. o
Braibanti SCHEMA ILLUSTRATIVO IMPIANTO Jav.
MILANG DI RAFFREDDAMENTO ACQUA B
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5.5

FINE CORSA P
FC. 1 Avviamento ventilazione aerotermo 181 Fine corsa zona preincarto
£C. 1/1 Arresto ventilazione aerctermo 182 Fine corsa zona incarto
FC. 2 Awviamento ed arresto ventilazione e ricam-" 183 Fine corsa avviamento ciclico
bi 12 zona incarto_ : Avviamento compressore
Inserzione solencide 184 Fine corsa rifasamento ciclico
fC. 3 Awviamento ed arresto ventilazione 2* zona Arresto compressore
incarto
FC. 4 Avviamento ed arresto ventilazione 32 zona SONDE
fnoarto o S. 1 Sonda acqua per At con aria
EC. 5 Avviamento ciclico GPL/ATR galleria CAE 2
FC. 8  Awiamento gruppo refrigeratore 8 2 Sonda per temperatura aria
FC. 7 Rifasamento ciclico - Arresto gruppo refri- neila galleria
geratore 8. 3 Sonda asciutta dello psico-
metro CAE 4
S 4 Sonda umida delle psicome-
tro
8.5 Sonda temperatura assoluta CAE 5
delfaria
. ]
Braibanli| SCHEMA ORIENTATIVO POSIZIONE FINE TAV.
MILAND CORSA E SONDE PER GPL/ATR CON CALE. c
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. ® Olio denso  * SPARTAN EPYG0 MACOMA R77 - BLASIA 460 *  GR XP 460
GR XP 220

| & Oio fuido

‘Nel caso non fosse reperibile sulfvostro mercato, tichiedetelo direttamente al

# Al grasso aggiungere H 30% dirlio ROTHEN 2000/P
"nostro Servizio Assistenza.

T SHARTAN EPRZ0 MACOMA R73  BLASIA 220

SPARTAN EPB20  MACOMA R75 . BLASIA 32_0__
ST T ALVANIA EP 2 GR MU EP/2 | ENERGREASE LS EP2.
~ Allofio semifluido aggiungere il 0% di olic ROTHEN 2000/P

"GRXP 320 |

5 Ea = 3% 9 oo ROTHEN 200007

] PT—
i aprile 82
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i
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PUNTI DI LUBRIFICAZIONE TAV.
SCHEMA TIPO F-001
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O Contatto d avviamento

Q Contatto d'arresto

Q Contatto di segnalazione

© Contatto di blocco

POS. | COD. | DENOMINAZIGNE } POS. ¢ COD. DENOMINAZIONE
1 11338-14 Contatto di blocce givato ascensore {N.C.) 37 25417-15 Contatto di segnalazione caduta caane (N.C))
2 - Contatto i avviamente ascensore carico canne Stenditrice 38 25412-15  Contatto di arresto incarto (N.A)
3 - Contatto di segnalazione mancanza canne Stenditsice - 39 25413-15 Contatto di avviamento GPL/ATR (N.A)
4 2001-15 Contatto di avviamento incarto (N.A) 40 25425-15 Contatto di biocco doppia canna (N.C.)
5 24060-15 Coniatto di blocco doppia canna incasto (N.C.) 41 25445-15 Contatto di blocco caduta canne (N.C)
g 11602-0 Contatto 67 blocco comando ascensore GPL/ATR (N.C) 45 25405-15 Contatto di blocco doppia canna {N.C}
t2 2036-15 Contatto di Hlocco giunti (N.C.) 46 25430-15 Contatto di blocco giunti, esterng (N.C.)
13 2003-15 Contatto di arresto GPL/ATR (N.A) *47 26350-15 Contatto di arresto GPL/ATR (N.A)
*15 17231-15 Centatto di segnalazione allungameatc catena

gruppo di comandoe GPL/ATR (N.C.} -

N.B. - 1 contatti contrassegnati con asterisco vengeno montati sul greppo di comando delle GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D in sostituzione del contatto posizione {13)
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POSIZIONE INDICATIVA
CONTATTI ELETTRICI GPL/ATR

TAV

F-002
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POS, . CoD. DENOMINAZIONE POS. TAV. DENOMINAZIONE
1 24632-40 Albero verticale di trazion%jnieriore. per canne dam. 2,00 A . F-026 Mavimento di trazione, coppa inferiore
1A 23839-40 Albere verticale di traziong inferiore, per canne da m. 2,55 B F-028 Movimento di trazione, coppa supesiose
2. 24B35-40 Albero verticale di traziona superiore, per ¢aang ¢a M 200 oo F-030 - Movimente di alzata centrale
2A 23353-40 Albero verticale di trazione superiore, per canne da m, 255 b F-031 Movimento di alzata intermedio
3 4244-48 Albero di trazione, per canne da m. 2,00 E F-032 Movimento di alzata anteriore
34 17612-40 Albero di trazione, per canne da m. 2,55 . F F-033 Movimento di discesa canne anteriore, IV - [I°
4 23231-40 Albero verticale di alzata piano
5 2209240 Aibero lorgitudinale G F-035 Movimento di discesa canne anteriore, [I° - I° piaro
* 6 2220.49 Albero di afzata H F-036 Movirnento di discesa canne anteriore
7 22051-40 Albero longitudinale L F-037 Mavimento di alzata pesteriore
* g B944-46 Albero di discesa M F-038 Movimento di discesa canne posteriore, V° - [V®
9 20505-40  Albero verticale di discesa piano o )
10 20507-40 Albero veticale di discesa N F-040 Movimento di discesa canne posteriore, III° - II°
o piano
,;; 2333233 ﬁ:gero lqng_nudlna!e P F-041 Movimento di discesa canne posteriore
- ero di discesa h .
Q F-049 Movimento ascensore canne silo

13 20495-40 Albero vericale di discesa
14 22374-53 Albero prolunga movimento silo
15 22373-53 Albero verticale

N.B. - | particolari contrassegnati con:
* - precisare lunghezza canne
** . precisare modelio GPL/ATR

% 3 TRASMISSIONE MOVIMENTO TAV,
B‘:ﬁf?&““ GPL/ATR-A GPL/ATR-A1 F-003
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POS. cop. DENOMINAZIONE ! POS. COTAV DENOMINAZIONE
1 24632-40 Albero verticale di 1razioﬁe inferiore, per canne da m, 2.00 A F-(26 Movimento di trazione, coppa inferiore
1A 23838-40 Albero vedticale di trazigne inferigre, per canne da m, 2,55 B v F-028 Movimento di trazione, coppa superiore
2 24635-40 Albero verticale di trazipne superiore, per canne da m. 2,00 ¢ F-030 Movimento di alzata centrale
2A 2335340 Albero verticale di trazione supesiore, per canme da m.-2,55- D F-031 Movimento di alzata intermedia
3 4244-98 Albero di trazione, per canne da m. 2,00 £ F-032 Movimento di alzata anteriore
3A 1761240 Albero di trazione, ger canne da m. 2,55 F F-033 Movimento di discesa canne anteriore, I - III°
4 23231-40 Albero verticale di alzata plane
5 22092-40 Albere longitudinale G F-035 Movimento di discesa canne anteriare, Ii° - I° ptano
* g 2220-49 Albero di alzata H F-036 Movimento di discesa canne anteriore
7 22051-40 Albero longitudinale L F-037 Movimento di alzata posteriore
8 22091-40 Albero {ongitudinale M F-038 Movimento di discesa canne posteriore, V© - Ve
*9  B8944-46  Albero di discesa prano L i
*1p 80945-47 Albero di discesa N F-040 fpv_lg:gnemo di discesa canne posteriore, 1Hl° - II°
) . i
:; gggg?_jg i:gg:g :z:;z::: g: g]':g::: P F-041 Mov_imenlo di discesa canne p.osteriore
13 20495-40  Albero verticale di discesa 0 F-049 Movimento ascensore canne silo
**14 22374-53 Albero prolunga movimento sife
15 22373-53 Albero verticale

N.B. - I particolari contrassegnati con:
* - precisare lungheza canne
** - precisare modello GPL/ATR

Braibanli

MILANO

TRASMISSIONE MOVIMENTO
GPL/ATR-B GPL/ATR-B1

TAV.

F-004




P0S. | COD. | DENOMWNAZIONE © POS. TAV. | DENGMINAZIONE
1 24832-40  Albero verticale i traziane inferiore, pes canne da m. 2.00 A F026 Movimene di trazione, coppa inferixe
1A 2393840 Aibern verlicale di trazige infediore, per canne dz m. 2.55 B F-028 Mavimento di trations, coppa superiate
2 24635-40 Adnero verlicale di razibne superiore, per canne dz m. 2,00 [ F030 Mavimento &i aizala centrale
; 2A 2335340 Alhera vedicale di trazithe supesiore, pei canne da m. 2,85 D F031 Movimenlo di akzata intermedio
7 3 421448 Albero di trazione, per carne da m, 200 £ F032 Movimento di 2lzata anterioze
3A 1761240 Albers di traziong, per canne da m. 2,55 ¥ F033 Movimento ¢ discesa canne antefiore, e - lie
4 2328140 . Albeto verticale di aizata piang
§ 22092-4) Albero longitudinale G 035 Movimento di discesa tanne antesore, I° - I° piano
.6 2290-49  Albero di alzata H F-036 Movimento di discesa canne anteniore
7 20534-40 Albero fongitudinale L £037 Hovimento di alzata posteriore
8 2209140  Albero longitudinate M 7038 Movimento di discesa canne posteriore, Vo - IV
5 itudi piang
.fg zggﬂjg ﬁgz:g gn‘%ﬂs::;:m N F040 mgﬁnenm di discesa canne posteriore, I - °
11 §045-47  Albero di discesa . . .
2 05540 Abero vertioale di discesa PR S ivuridhuoommgesind
12 2050740 Albero verticale di discesa i
L) 20485-40  Albero vericale di discesa
15 22374-52 Alera protunga movimento sito
16 2217353 Alberg verticale
NB. - particorari contrassegnali con:
* - pregisare junghezza cannge
** - pracisare modekio GPLIATR
a .
Braibanli TRASMISSIONE MOVIMENTO TAV.
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PGS. |  CoD. DENOMINAZIONE | e0s. | TAV DENOMINAZIONE
1 2210340 Albero verticate di tlaziﬁne inferigre A F-026 Movimento &i trazioae, coppa inferiore
2 2222340 Abero verticale di trazione supériore B F029 Movimento ¢i trazione, coppa supesiore
3 2222740 Albero verlicale €i trzione superiore ¢ F-030 Mevimento di alzala ceatrale
4 1761240 Atbern di trazione o} F-G31 Maviments di 2lzata intermedio
5 2040 Albero verticale di alzata E F032 Movimenta di alzatz anteriore
6 2209240 Albero lengitudinale F F033 Movimento di giscesa canne antesfore, IV - 11
7 222049 Albero di 2lzata pano
§ 22001-40  Albeto longitadinate G 035 Movimento di discesa canne anteriore, II° - 1 piang
9 2050440 Albero longitudinale H F-036 Movimento di discesa canne znlerigre
10 22051-40  Albero langitudinale L FO37 Movimento ¢i alzata posteriore
*1 894445 Albero di discesa M F-038 Movimento di discesa canne posteriore, Vo - AP
12 894547 Ambero di discesa h o .
13 2050540  Albero veiticale di discesa N F-040 Movimenta di discesa canne gosteriore, IH° - 1°
" - piaro
2050740 Abero vedticale di discesa P F-041 Mavimento di gistesa canne posterore
15 2049540  Albero vericale di discesa . .
“16 2237453 Atbero prolungz movimento sily a F049 Movimento ascensore canre silo )
17 2237363 Atbero verlicale R F-027 Maovimente di frazione, coppa intermedia
NB. - | particolari contrassagaati can:
* « precisare funghezra canne
** - precisare modello GPL/ATR
. . .
Braibanh TRASMISSIONE MOVIMENTO TAV.
MILANG GPL/ATR-CD F-006
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POS. | COD. | DENOMINAZIONE [ pos. | Tav DENOMINAZIONE
1 2210340 Albero verticale o uazwhe inferiore A F-026 Movimento di trazione, coppa inferiore
2 2222340 Albero verticale di lrazrone supetiore 8 F-029 Movimento di trazione, coppa superiore
3 22227-40  Albero verticale i trazione superiore c F-030 Movimento di alzata tentrale
4 1761240 Albero d trazione D F-031 Movimento di alzata intermedio
5 2210140  Awbero verticale di dizata E F032 Movimento di alzata anteriore
[ 22092-40  Albero lonpitudinaie F F-033 Movimertg dé discesa canne anteriore, IV® « li®
"7 222049  Abero di alzata piane
8 2209140 Albero longitudinate [ F-035 Movimento di dxscesa canne anteriore, {° - I° piang
9 20504-40  Albero longitudinale K F-038 Movimento d! discesa canne anterioce
10 2205140 Albere longitudinale L F-037 Movfmento d! a!zata pestediore )
*11 894446  Athero di discesa M F-038 Movimente di discesa canne posteriore, V° - IV
*12 894547  Alero di disces2 piano - )
13 20505-40 Albero veﬂ?cate d! discesa N F-040 m;::)mentu di discesa canne posteriore, H° - 1I°
}g . ggig;jg ijhero vericae df d!scesa P F-043 Mavimento di discesa canne posteriore
bero verticale di discesa a £.048 Movi ‘
> : p ovimento ascensore ¢anne silo
1 2237453 Albero profunga movimento silo R F-027 Movimento di trazione, coppa intermedia
it 2237353 Albero verticale . *
N.B. - | particoiari contassegnati con:
* - precisare lunghezza canne
** - precisare modell GPL/ATR
. ' TAV,
s A , TRASMISSIONE MOVIMENTO .
N N MILANO GPLIATR'D F-007




 INCARTAMENTO E GALLERIA

DISEGNI ILLUSTRATIVI

" PARTI DI RICAMBIO



TIPO SEMPLICE

SR POS, CoD. DENOMINAZIONE ] POS. , cop. DENOMINAZIONE
el o - Pignone passo 3/4" *17 18972-21 Contraibero di comando ascensore
2 15983-21 Rondella 18 7092-G Ruota dentata Z = 20, passo 3/4”
3 15978-21 Ruota dentata doppia Z> 35, passo 3/4” 19 ' 232239 Catena semplice passo 3/4” (19,05 x 12,07 x 11,68)
4 26236-G Sopporto destro f goxr:pieta di 8 naselli, un nasello ogni 20 maglie -
AN 262356 Sopporto sinistro o estra -
5 1507021  Rueia dentata 7 = 32, passo 314" 19 202239 Catena semplice passo 3/4” (19,05 x 1207 x 1168)
*6 15981-21 Albero comando accu;nulatme cit:]rg;t):gta 00’8 nasell, un nasefio ogni 20 magtie -
- . Sl -
71903514 g;”sgg"sﬁl"m compfeto, ruota dentata Z = 24, 20 15980-21 Grupp%}gndicatena completo, rrota dentata Z = 26,
. ) passo 3/4"
8 15480-0 Catena semplice con perni, passo 3/4" - " f
(19,05 x 12,07 x 11,68) un perno ogni 12 passi = mm, 228,6 g; 1;239 4 IContatto d b!ogco giunto ascensors
9 620916 Rullino @ 35 S6-15  Interuttore (NC)
10 15483-0 Rulling @ 30 51 - Catena doppia passe 3/4" (19,05 x 12,07 x 11,68}
11 22395-14  Gruppo amesto catena comando ascensore 52 - Catena semglice passo 3/4” (19,05 x 12,07 x 11,68)
**qa — Pignone passo 3/4” ga - Vite TE 6MA x 15
13 1507321  Rondella 5; : e 18 wotde
14 - Ruota dentata passo 314" 56 nprassa .
15 16380-21  Giunto 2 sfere @ 128 - Anetio Seeger per estemi @ 6
16 10999-8 Sopporto strette @ 62 57 - Anello Seeger per esterni @ 8
N.B. - ¥ particolari contrassegnati on:
* - precisare lunghezza canne
** - precisare numero denti e modello moloridutiore
/'l‘ 1
R e TAV.
g raibDan ACCUMULATORE CANNE F 068

MILANO
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POS. |  COD. DENOMINAZIONE | pos. | con. DENOMINAZIONE
**i - Pignone passo 3/4" 17 15872-21 Contralbero di comardo ascensore
2 15983-21 Rondella 18 7092-G Ruota dentata Z = 20, passo 3/4”
3 15978-21 Ruota dentata doppia Z = 35, passo 3/4” 18 17322-14 Catena semplice passo 3/4" (19,06 x 12,07 x 11,68}
4 26236-G Sopporto destro ;’ , completa di 8 naselli, un nasello ogni 20 maglie -
h 225G Sopporo sinsto 1A 1732014 Catons semplce passo 14" (1905 x 1207 x 1168)
5. 1597921 Ruota dentata Z = 32, passe 3/4” LI Ty 1plice pas: M9 X g, 'l
*6 15981-21 Albere comando accumulatore §i°n'}‘§,',§“_’ 01 8 naselli, un nasello ogni 20 maglie -
7 1903514 g;”sgg"s‘,’gﬁv"’ competo, ruota dentata Z = 24, 20 15960-21 Gruppoa}:ndicatena completo, rugta dentata Z = 20,
) . passo 3/4"
8 15480-0 Catena semplice con perni, passo 3/4” . i i
(19,05 x 12,07 x 11,68) un pernc ogni 12 passi = mm. 228,6 g; 1 ;322 :g IContatto di blocco glunto ascensore
g h - nterruttore (N.C.)
9 6239-16 Rullino @ 36 ; "

] " 51 - Catena doppia passo 3/4" (13,05 x 12,07 x 11,68)
10154830 Rullino & 30 52 - Cat i 314" (19,05 x 12,07 x 11,68)
" 22395-14 Gruppo arresto catena comando ascensore alena Semplice gasso o X107 X 1,

= - . ,, 53 - Vite TE 6MA X 15
12 Pignone passo 3/4 54 _ Vite TE 14MA x 30
13 1507321 Rondella p - Inaraseatare BMA

14 - Ruota dentata passe 3/4” 56 _ A\grﬂssg are lefni @ 6
15 16380-21  Giunto a sfere @ 128 pad - Al Scecer et cxgort & 8
16 10958-8 Sopporto stretto @ 62 nevlo Seeger per esternl

N.B. - { particolari contrassegnati con;
* - precisare lunghezza canne
** - precisare modello motoriduttore e rumero denti

Braibanti

MILANO

ACCUMULATORE CANNE
TIPO DOPPIO

TAV.

F-009
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POS. coo. DENOMINAZIONE | POS. I DENOMINAZIONE
1 2001-15 Contatto avviamento incarto
2 20279-10 Gruppo surppono tendlcalena destro, otz dentata Z ~ 24,
passo 3
24 6280-22 Gruppo supporto tendicatena sinistro, rupta dentata Z = 24,
passo 3/4"
3 2284-15 Riscontro destro
4 2313-15 Riscontro sinistro
5 157200 Raccordo prolungate
6 5416-0 Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x
12,07 x 11,68} un nasello ogni 3 magtie
7 3456-15 Interruttore (N.A}
o0 - Ingrassatore 10MB
® L
Braibanti INCARTAMENTO TAY.

MILANO

Contatto avviamento

F-010
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POS. |  con. DENOMINAZIONE £ { pos. | con. DENOMINAZIONE
1 24060-15D  Contatto di blocco doppia canna incarto, destro
2 24060-15-8  Contatto di blocco qoppia canna incarto, sinistro
3 3456-15 Interruttore (N.C) *
__./-

Braibanti INCARTAMENTO TAV

MILANO Contatto di blocco doppia canna F-011

H-80




i
pos. | cob. DENOMINAZIONE 7 . | pos. | con. DENOMINAZIONE

4
1 105840 Gruppo di sostegno catena completo, pignone Z = 19,
n2530 34" .
2 5416-0 Catena semplice odn naselli, passo 3/4”
(19,05 x 12,07 x 11,68} un nasello ogni tre maglie -
una destra ed una sinistra

51 - Ingrassatore 8MA

52 - Vite TE 8MA x 25

53 - Ranela efastica @ 8
64 - Dado 8MA

11-80

3 1 INCARTAMENTO TAV.
Braibanli FL012

MILANO Gruppo di sostegno catena
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r
POS. | COD. | DENOMINAZONE 7 | pos. | cop. | DENOMINAZIONE
1 5416-0 Catena semplice cen naselli, passo 34 _ 5 14362-4 Adbero comando rinvio - per canne da m. 2,55
£19,05 x 12,07 x 11,68) un nasello ogni tre maglie - 5A  12366-4  Albero comando tinvio - per canne da m. 2,00
una destra ed una sinistra 51 - Catena semplice, passo 3/4” (19,05 x 12,07 x 11,68)
2 118332 Gg:da capqata stella, enfrata ascensare - una destra n® 78 maglie
2d una simstra 5 - Catena semplice, passo 3/4” (19,05 x 12,07 x 11,68}
3 12870-4  Gruppo a doppio supporto, mevimento catene 2 n° 64 ma;;lllig » passo 34" (1305 )
|qcanam§nto.22uota deg}i!a Z = 44 passo 344" - 53 - Ingrassatore 10MB
pigeone Z - 24 passo 3/4" _
4 123654 Gruppo di rinvio camando catene, rwota dentata 54 Ingrassatate 8MA
Z = 44 passe 3/4” - pignoni Z = 11 passo 3/4”
. .
Braibanti INCARTAMENTO T

MILANO

Rinvio movimento catene

F-013
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11-80

.

i

pos. | cop. | Dewomiazione 7 ... .| P0S.| cOD. | DENOMINAZIONE
4
1 11602-0 Gruppo comando completo
*2 - Puleggia motrice
*3 - Puleggia condotta
4 3458-15 Interruttore N.C.
5 7815-G Riduttore vite senza fing VF. 110/N rapporto 1:40
6 26092-0 Piastra motore
7 26081-0 Piastra riduttore
8 117230 Cappuccio in alluminio per contatte di blocco
*5t - Motore tipo MV 80 6 B3 classe H
52 - Cinghia trapezoidale
53 - Vite 12MA x 180 in ottone con dado di fermo
54 - Tappo carico olio 3/8” Gas. con sfiato
55 - Tappo livello olie 3/8” Gas,

N.8. - Per i particolari contrassegnali con asterisco, precisare il diametro esterno; Motore precisate la frequenza (50 Hz 0 60 HY)

Braibanti

MILANO

MOTORIDUTTORE COMANDO

INCARTAMENTO E ASCENSORE CANNE

TAV. |
F-014
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___P0S. | COD. | DENOMINAZIONE ... |Pos. ] con DENOMINAZIONE
1 123554 Movimenio catene incérlamento € ascensore,
pignone Z = 11 pdsgo 3/4" - ruota dentata Z = 36
) passo 3/4”
2 12367-4 Catena semplice con 6 naselli, passo 3/4" (19,05 x
12,07 x 11,68) un nasello ogni 72 maglie, totale 432
maglie - una destra ed una sinistra
*3 12358-4 Albero comando
4 1235240 Gruppo tendicatena completo, pignone Z = 11
passo 3/4”
51 - Catena semplice, passo 3/4” (19,05 x 12,07 x 11,68)
n® 64 maglie
52 - Ingrassatore 10MB
53 - Ingrassatore 6MA
N.B. - Per il particolare contrassegnato con asterisco precisare lunghezza canne
_/

3 2 ALBERO MOVIMENTO INCARTAMENTO
Bt:%f!\)&nh ED ASCENSORE CANNE .

11-80

TAV. .

F-01
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POS. CoD. DENOMINAZIONE _:‘ | POS. l CoD. DENOMINAZIONE
1 12363-7-0  Gruppo tendicatena completo, ruota dentata Z « 38
passo 374" - destro,
1A 12363-7-8  Gruppo tendicatend complete, ruota dentata Z = 36
passo 3/4” - sinistro
.2 12367-4-D  Catena semplice con 6 nasell, passo 3/4” (19,05 x
L3 B 12,07 x 11,68) un nasello ogni 72 maglie, totale 432
maglie - destra
2A  12367-4-5  Catena semplice con 6 naselli, passo 3/4” (19,05 x
12,67 x 11,68) vn nasello ogni 72 maglie, totale 432
maghe - sinistra
51 - Ingrassatore 10MB
-

Bratbanli! @ ASCENSORE CANNE

MILANO " Gruppo tendicatena

11-80

TAV.

F-016




\w/‘

11-80

H

POS. | COD. | DENOMINAZIONE ¢ | Pos. | cOD. | DENOMINAZIONE
1 25417-15  Coniatto segnalazions caduta canne
2 2570-G Canna da m. 1,64 g m. 2,00
24 13000-G Canna da m. 2,55
3 12367-4 Catena semplice con 6 maselli, passo 3/4” (19,05 x
12,07 x 11,68) un nasello ogni 72 maglie, totale 432
magiie - una destra ed una sinistra
4 3456-15 Intermuttore (N.C.)

Braibanti

MILANO

ASCENSORE CANNE

Contatto segnalazione caduta canne

TAV.

F-017
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T l POS.'i' coD.

e

POS. CoD. DENOMINAZIONE

T

DENOMINAZIONE

1 2541215  Contatto arresto incarto
2 12367-4 Catena semplice con 6 naselli, passo /4" (18,05 x
12,07 x 11,68} un nasello ogni 72 maglie, totale 432

' maglie - una destra ed una sinistra
3 3456-15 Interryttore (N.A)

ASCENSORE CANNE
Contatto arresto incarto

180

MILANO

, Braibanti]

l TAV, ,
F-0O18



1180

[

POS. cep. DENOMINAZIONE - POS, I cob. DENOMINAZIONE
1 25413-15 Contatto di avviamento galleria di essiccazione
2 2570-G Canna da m. 1,64 e m. 2,00
24 13000-G Canna da m. 2,56
3 12367-4 Catena semplice con 6 naselli, passo 3/4" (19,05 x

12,07 x 11,68) un nasello agni 72 maglie, totale 432
maglie - una destra ed una sinistra

4 3456-15 Interruttore {N.A.)

ASCENSORE CANNE
Contatto avwiamento galleria

| Braibanti

MILANO

TAV.

F-01

9
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63

51

se A

12

POS. [ cOD. DENOMINAZIONE | Pos. | coD. | DENOMNAZIONE
1 12500-31  Gruppo di comando completo 51 - Matore comando tipo NV 80 L4 B3
2 13907-31 Puieggia motrice a:due gole 2 89 (50 Hy) 52 - Riduttore tipo R4 d B3 rapp. 1:10,3
2A  13906-31 Puleggia motrice a’due gole @ 76 (60 Ha) 53 ~ Cinghia trapezoidate
3 12889-G Puleggia condotta a due gole @ 125 54 - Catena doppia passo 1" (25,40 x 15,88 x 17,02)
4 8853-G Giunto & catena completo, pignoni Z = 20 passo 1" 55 - Ingrassatore 18MB
5 8752-G Catena doppia passo 1" (25,40 x 15,88 x 17,02) 56 - Ingrassatore 8MA
6 12320-31 Giunto a catena completo, pignoni Z~18 passo 3/4” 57 - Ingrassatore 10MB
7 12428-G Catena doppia passo 3/4” {19,05 x 12,07 x 11,68) 58 - Tappo di fivello e tappo di scarico olio
8 8848-G Pignone doppio Z = 12 pas
9 8856-39 Gruppo tendicatena con vite di registro, pignone
doppio Z = 12 passo 1"
10 8856-39 Gruppo tendicatena completo, pignone
doppio Z = 12 passo 1"
1 12489-G Ruota dentata doppia 7 - 48 passo 1"
12 8645-31 Ruota dentata Z = §
13 10837-31 Ruota a pernf
N.B. - Per tutte le GPL/ATR ad esclusione della GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D
Braibant ESSICCAZIONE TAV.

1180

MILANO

Gruppo motoriduttore comando

F-020
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1t-80

2

P D)
!
Acy
ACTH

=

st
13‘
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57 10

POS. | COD. | DENOMINAZIONE 7 [ pos. | COD. | DENOMINAZIONE
4
1 2637315  Suppotto per contatto amesto GPL 51 - {ngrassatore 10MB
2 8853-G Giunto a catena Z = 20, passo 1" 52 - Ingrassatore 8MA -
3 15401-13  Ruota dentata Z = 60, passo 1" 53 - Tappo di scarico olio 1" Gas
4 15409-13 Tendicatena Z = 13, passo 1" 54 - ?a{le‘nazguppial_aasso 1" (25,40 x 15,88 x 17,02)
5 15427-G Giunto a catena Z = 18, passo 1" % otate 20 maglie
6  15409-13 ]‘endicattena %ﬁ A13' passo 1" completo di 56 - &152:41 gorgglﬁi tEasso 17 % (38,10 x 25,40 x 25,40
ingrassatore : ]
7 1624313 S'tlxppoﬂn a lstaﬁ;: per contatto di segnalazione gg - guscgnego a I'Ull:! m;go@éo 4";0- 22325)
allungamento catena - uscinetto a rull ~80 -
8 15404-13 Ruota dentata Z = 8 58 - Cuscinetto a rulli NAP 30 (30 - 62 - 30)
9 15537-13 Leva per premovimento
10 15538-13 Ruota a perni
11 15440-13 Supporto a flangia per premovimento
i2 15538-13 Supporto esterno per base
13 23896-13 Ingeassatore 10MB con distanziate
.8, - Solo per GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D
* L ,
Braibanli GRUPPO COMANDO B

MILANO

Trasmissione movimento

F-021




11-80

A5 Asz .s .'53 1 1 1"

é
POS. |  COD. DENOMINAZIONE | pos. |+ coo. DENOMINAZIONE
4
1 15555-13 Piastra ancoraggio motore 51° - Ingrassatore 10MB
2 16650-13 Puleggia motrice a tre gole 52 - Tappo sfiatatoio 18MB
*3 - Puleggia condotta 4 tre gole 53 - Tappo carico olio
4 - Riduttore FIMET R4d rapporto 1/8,9 54 - Tappo livello olio
5 15419-13  Giunto a catena completo, con catena doppia passo 1" 55 - Bullone 20MA x 70 con dado di fermo
(25,40 x 15,88 x 17,02) totale maglie 20 56 - Cinghia trapezoidale
6 15422-13  Ruota dentata tripla Z = 13 passo 1*
7 18722-G Catena a nlli tripfa passo 17 (25,40 x 15,88 x 17,02)
totale maglie 104
8 15403-13  Cappeltotto per aibero di comando
g 15405-13 Carcassa per rinvio a squadra
10 15546-13  Base per riduttore
" 15554-13 Piastra oscillante
12 15652-13 Permo

NB. - Per il particolare contrassegnato con asterisco precisare diametro esterng.
- Sofo per GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D

GRUPPO COMANDO

Bﬁlbﬁl\h Riduttore

MILANO

TAV.

F-022




1-80

DENOMINAZIONE  /

| pos. | coo.

POS. CoD. DENOMINAZIONE
<
200315 Contatto di arresta (complessivo)
1 696-6 Supporte interruttore '
2 691-G Eccentrico ’
3 3456-15 Interruttore (N.C.)
4 11821-15 Mensola di fissaggio sopporto a tubo
5 2004-15 Sopporto a tubo
6 10604-15 Leva porta rulling
7 6239-16 Rulline ®» 36
8 26369-15  Fascetta
51 - Aneilo Seeger per esterni @ 8
52 - Grano 8MA x 20
53 - Dado 8MA
N.B. - Per tutte le GPLYATR ad esciusione defla GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D
® : o
Braibanli GRUPPO COMANDO TAV.

MILANO

Contatto di arresto

F-02

3



]

POS. | COD. | DENOMINAZONE 7 | Pos. ] “cob. | penomiaziON
A
26350-15  Contatto di arresto {complessivo)

1 696-6 Sopporto interruttore

2 641-G Eccentrico

3 3456-15 Interrutiore (N.C.)

4 26373-15 Mensola di fissaggio sopporto a tubo

5 2004-15 Soppoto a tubo

.6 10604-15 Leva porta rulling

7 6239-16  Rollino @ 38

8 2636915  Fascetta

5 - Anello Seeger per estemi o 8

52 - Grano BMA X 20

53 - Dado 8MA

N.B. - Il contatto viene montato solo suf gruppo di comando delle GPL/ATR-CD - GPL/ATR-D

11.89

Braibanti

MILANO

GRUPPO COMANDO
Contatto di arresto

TAV.

F-02

4



D 4

I3

nLn

Dado 8MA
Grano 8MA x 20

POS. | COD. | OENOMINAZIONE 7 ) Pos. |
4
17231-16 Contatto di segnalazione allungamento catena (complessivo)
1 3456-15  Interruttore (NC) .
2 696-G Sopporto intesmuitore
3 370115 Eccentrico
4 17274-15  Soppotto a tubo
5 1727515 Leva con perno
6 18722-G Catena tripla, passo 1™ (25,40 x 15,88 x 17,02}
1
2

N.8. - Il contatto viene montato selo sul gru;po di comando delle GPL/ATR-CD - GPL/ATR-D

11-80

Braibanti

MILANO

GRUPPO COMANDO
Contatto di segnalazione allungamento catena

F-025




L

H-80
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POS. | COD. | DENOMINAZIONE ! | pos. | cop. T penomnazone

1 19375-G Giunto a manicotto’ per canne da m. 2,00
1A 15365-G Giunto a manicotto. per canne da m. 2,55
2 4239-40 Coppa di rinvio ail2ibero di trazione
3 19632-40 Ingrassatore 8MA con tubicino in rame
4 2221-40 Sopporte a staffa
5 19650-40 Dispositivo di lubsificazione

51 - Tappo di carico 1" Gas

52 - Ingrassatore 10MB

Braibanli

MILANO

ESSICCAZIONE

Movimento di trazione, coppa inferiore

TAV:

F-026




é
! [pos. [ coD. | DENOMINAZIONE

11-80

_POS. coD. DENOMINAZIONE
L]
1 19374-G Giunto a manicotte
2 15365-G Giunto a manicotto ;
3 4539-40  Coppa di rinvio all'aibero di trazione
- 4 1963240 ingrassatore 8MA con tubicing in rame
5 2221-40 Sopporto a staffa
6 19650-40 Dispasitivo di lubrificazione
51 - Tappo di carice 17 Gas
52 - Ingrassatore 10MB

N.B. - Soto per GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D

Braibanti ESSICCAZIONE
Movimento di trazione, coppa intermedia

MILANO

TAV.

F-027
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11-80

POS. | COD. | DENOMINAZIONE 7 | pos. [ cOD. | DENOMWAZIONE
i 19375-G Giunto a manicotto per canne da m. 2,00
1A 15365-G Giunto a manicotte per canne da m. 2,55
2 4239-40 Coppa df tinvio all‘aibero di trazione
3 18631-40 Ingrassatore 8MA con tubicing in rame
4 2221-40 Sopporto a staffa L
5 18650-40 Dispositivo di lubrificazione
" 5 - Tappe di carico 1" Gas
52 - Ingrassatore 10MB

N.B. - Per tutte le GPLYATR ad esclusione della GPL/ATR-CD e GPU/ATR-D

Braibanli ESSICCAZIONE

MILANO Movimento di trazione, coppa superiore

TAV.

F-028
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80

PoS. | con. | DENOMINAZIONE ¢ - .....1P0s.| . COD. | DENOMINAZIONE
4
1 22227-40 Albero verticale
2 4235-40 Coppa con rinvic affalbero di {razione
3 17612-40 Albero di traziome
4 222140  Sopporto a staffa
5 16650-40 Dispositivo di lubrificazione
6 19631-40  Ingrassatore 8MA con tubicino in rame
51 - Tappe di carico 17 Gas
52 - ingrassatore 10MB

N.B. - Solo per GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D

| H .| ESSICCAZIONE X
_ Braibanli I E-029 I

" MILANO Movimento di trazione, coppa superiore



-

1-20

POS. | COD. | DENOMINAZIONE

.

. P0S. | COD.

DENOMINAZIONE

1 25196-6 Giunte a manicotte
2 2222-40 Coppa con rinvio a.squadra -
3 22578-2 Albero longitudinale
4 222340 Coppa con tinvio
5 1963340 Ingrassatore 8MA completo di
6 2856-G Flangia
7 20943-G.A.  Giunto cardanico
8 20943-G.A.  Giunto cardanico
9 2220-49  Albero con cammes th alzata
10 2265-40 Sopporto a staffa
1A 190-40 Disposttivo de lubnficazione
51 - ¥ Tappo canco 1" Gas
52 - Ingrassatore 8MA
53 - Ingrassatore 10MB

tubicino in rame

=

N.B. - Per il particolare contrassegnato con astensco precisare lunghezza canna

Braibanli

MILANO

ESSICCAZIONE

Movimento di alzata centrale

TAV

F-030




1

POS. | COD. ' DENOMINAZIONE  / 1 POS.  COD.  DENOMINAZIONE
1 3077-40 Coppa con anvie a squadra
2 19633-40 Ingrassatore 8MA completo di tubicino an rame
3 3081-22  Albero fongi{udinalé
4 2856-G Flangia
5 20943-G.A.  Giunto cardanico
6 20943-G.A.  Giunto cardanico
*7 2220-49 Albero con cammes di alzata
8 2256-40 Sopporto a staffa
9 190-40 Dispositivo di lubnficazione
51 - Tappo canco 1" Gas
52 - Ingrassatore 8MA
53 - Ingrassatore 10MB

N.B. - Per il particolare contrassegnato con astensco precisare lunghezza canna,

ESSICCAZIONE

Movimento di alzata intermedio

| Braibanli |

MILANC

11-80

TAV. =

F-031

o
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POS. | COD. | DENOMINAZONE / | POS. | COD. | DENOMINAZIONE

:
1 3077-40 Coppa con rinvio a squadra
2 19633-40 Ingrassatore 8MA completo di tubiicino in rame
3 1725140 Albero longitudinale
4 17192-2 Flangia attacco giunto a sfere
§ 2856-G Flangia
[ 20943-G.A.  Giunto cardanico
7 2220-49 Albera con cammes di alzata
8 2256-40 Sopporte a staffa

*

9 190-40 Dispositivo di lubrificazione
51 - Tappo carice 17 Gas
52 - Ingrassatore SMA
53 - Ingrassatore 10MB

N.B. - Per il particolare contrassegnato con asterisco precisare lunghezza canna

[ESSICCAZIONE _TAV

Y S R R " ANnA

J| Braibanti

e



o

./

180

-P0S. | coD. DENOMINAZIONE ¢ | ros. | . coo. DENOMINAZIONE
n !
-1 A797e Glunto di sicurezza a sfere ~10-- - 20497-24-5  Guida superiore per catena - sinistra
2 1724140 Albero longitudinale " 8943-40-D  Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x
3 1123-G Giunte a manicotto 12,07 % 11,68) totale 132 magtie - destra
4 2252-4( Goppa per finvio a squadra 12 20497-24D Guida superiore per catena - destra
5 2050540 Albero verticale ~ 13 20507-40  Albero verticale
6 2240-40 Coppa per rinvio 14~ 2086-15  intermuttore N.C., contatte di blocco giunto
*7 8944-46  Albero superiore di discasa completo, pignoni Z = 22 15 172060 Raccordo prelungate per ingrassatore 6MA
passo 3/4" : 81 - Tappo di carico 1" Gas i
8 2255-40 Sopporto a staffa : 52 - Ingrassatore 10MB
g 8943-40-5  Catena semplice con naselfi, passo 3/4” {19,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - sinistra
N.8. - Per Il particolare contrassegnato con asterisco precisare lunghezza canna.
.
oh . o
Braibanti ESSICCAZIONE
MILANO Movimento di discesa canne anteriore F-033




POS. | COD. | DENOMINAZIONE 7 | Pos. |- coo. | oenommazion
4
25430-15  Contatto di blocco giunto (complessive) ‘54 - Vite TCEI 4MA x 25
1 25432-15  Sopporto a tubo 55 - Grane 8MA x 20
2 2712616 Rulino ' 56 - Grano 5MA x 10
3 22090-15  Perno porta rulling 57 - Anello Seeger per esterni @ 8
4 696G . Sopporto interrutiore
5 3456-15 Interruttore N.C.
6 . 18470-G Molla
7 691-G Eccentrico
8 25431-15  Mensola di fissaggio sopporto a tubo
51 - Cuffia in gomma @ 100
52 - Fascetta fissaggio cuffia @ 100
63 - Vite TCEM 4MA x 10
'} )
Braibant ESSICCAZIONE TAV.

11-80

MILANO

Contatto di blocco giunto anteriore {esterno)

F-034




'r-,..}

MILANO

4
POs. coD. DENOMINAZIONE H e jpos, “ - COD. DENOMINAZIONE
4
1 224040 Coppa di finvio albero di discesa 51 - Ingrassatore 10MB
2 2263-44  Albero verticale . 52 - Vite TE 8MA x 35
3 20507-40 Albero verticale 53 - Dado 8MA
4 1123-G Giunto a manicotte 54 - Ranella GROWER
*§ 8944-46 Albero inferiore di discesa completo, pignoni Z = 22
passo 3/4"
6 2255-40 Sopporto a stafia
7 20499245 Guida infericre per catena - sinistra -
8 8943403  Catena semplice con naselli passo 3/4* (19,05 x
12,07 x 11,68} totale 132 maglie - sinistra -
g 20499-24D  Guida inferiore per catena - destra -
10 8943-400 Catena semplice con naselli passo 34~ {19,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 magiie - destra -
N.B. - Per if particolare cohtrassegnato on asterisco precisare lunghezza canna
M . . o
| Braibanti ESSICCAZIONE
2 Movimento di discesa canne anteriore F.N2g



O

1-80

POS. | COD. | DENOMINAZIONE [ | pos. [ cop. | DENOMINAZIONE
%
1 8942-19 Sopperto completo, rvota dentata Z = 22 passo 3/4"
2 8943-40D  Catena semplice con naselli, passe 3/4" (19,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - destra
3 8943405  Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - sinistra
4 20497-24D  Guida superiore per catena - destra
4A  20499-24D  Guida inferiore per catena - destra
5 20497-248  Guida superiore per catena - sinistra
5A 20489-248  Guida inferiore per catena - sinistra
51 - Ingrassatore 10MB
. . C
Braibanti ESSICCAZIONE T

MILANO,

Discesa anteriore canne

F-036




1-80

MILANO

Movimento di alzata

P0S. | COD. DENOMINAZIONE £ | pos. | cop. DENOMINAZIONE
4
1 3077-40 Coppa con finvio a squadra
2 1963340 Ingrassatore 8MA completo di tubicino in rame
3 1723540  Adbero longitudinale’ ‘
4 2856-G Fangia
5 20943-G.A.  Giunto cardanico
6 171922 Flangia attacco giunto a sfere
*7 2020-49  Albero con cartmes di alzata
8 2256-40  Sopporte a staffa
9 19040  Dispositivo di {ubrificazione
51 - Tappo carico 1" Gas
52 - Ingrassatore 8MA
53 - Ingrassatere 10MB
54 - Anello Seeger per estemi @ 30
N.B. - Per il particolare contrassegnato con asterisco precisare lunghezza canna,
s o .
Braibanli ESSICCAZIONE i

F-03
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6
r’ '
POS. | COD. | DENOMINAZIONE 7 | pos. [ con. | DENOMINAZIONE
4
1 254750 Giunto di sicurezza a sfere @ 300 12 8943-40-D  Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x
2 17258-53 Albero iongitudinalg 12,07 x 11,68) totale 132 maglie - destra -
3 6785440 Coppa con rinvio albero di discesa e comando silo 18 20499-24D Guida superiore per catena - destra -
4 1123-G Giunto a manicotto 14 171922 Flangia attacco giunto a sfere
5 2049540 Albero verticale 15 17206-0 Raccordo prolungate per ingrassatare BMA
6 2856-G Flangia 16 2036-15 Interruttore N.C., contatte blocco giunto
7 20943-G.A.  Giunto cardanico 51 - Vite TE M10 x 25
*g 894547 Albero superiore di discesa completo, pignoni Z = 22 52 - Ranella @ 10
passo 3/4” 53 - Ingrassatore 10MB
8 225540 Sopporto a staffa 54 - Tappo di carico 1" Gas
0 8343-40-5  Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x

: 12,07 x 11,68) totale 132 magie - sinistra -
1 20499-24-5  Guida superiore per catena - sinistr -

N.B. - Per i particolare contrassegnate con asterisco precisare lunghezza canne,

;| Braibanti ESSICCAZIONE . | TAV.
= Movimento di discesa cannéiposteriore F-038

MILANO



O

*

é

Pos. | cop. | DENommwAZIONE  } | P0S. { COD. | DENOMINAZIONE
" 4
- 1 254750 Giunto di sicurezza 2 sfere @ 300 12 8943-40-D Catena semplice con naselli, passo 3/4" (19,05 x
2 17258-53  Albero longitudinalg 12,07 x 11,68} totale 132 maghe - destra -
3 879540  Coppa con rinvio albero di discesa ¢ comando silo 13 20499-24D Guida superiore per catena - destra -
4 11236 Giunto 2 manicotto 14 17192-2 Flangia attacco giunto a sfere
5 2049540  Albero verticale - 15 17206-3 Raccordo prolungate per ingrassatore 6MA
6 2856-G Flangia 16 2036-15  Interruttore N.C., contatto bloccoe glunlo
7 20943-GA.  Giunto cardanico 61 - Vite TEMI0 x 25
*g 894547  Albero superiore di discesa completo, pignoni 2 =22 . 52 - Ranella 2 10
passo 3/4" 53 - Ingrassatore 10MB
9 225540 Sopporto a staffa 54 - Tappo di carico 1" Gas
16 8943-40-S  Catena semplice con naselli, passo 3/4" (19,05 x

12,07 x 11,68) totale 132 maglle sinistra -
20499-24-S  Guida superiore per catena - sinistra -

-
pury

N.B. - Per il particolare contrassegniato con asterisco precisare funghezza canne.

1#-80

Braibanti ESSlCCAzidNE

D Movimento di discesa canrié posteriore ' | F-038



)

POS. GOoD. DENOMINAZIONE f I POS. | CoD. DENOMINAZIONE
i
25430-15  Contatto di blocco giunto {complessiva) 54 - Vite TCEI 4MA x 25
1 2543215 Sopporto a tubo . . 55 - Grano 8MA x 20
2 2H126-16  Rulling ! 56 - Grano 5MA x 10
3 2209015 Perno porta rullino 57 - Anello Seeger peresterni @ 8
4 696-G Sopporto interruttere
5 3456-15  Interruttore (N.C.)
6 18470-G Molla
7 691-G Eccentrico
8 25549-15 Mensola di tissaggio supporto a tubo
L1 - Cuffia in gomma ® 100
52 - Fascetta di fissaggio cuffia @ 100
53 - Vite TCEl 4MA x 10
L d ‘ae
Braibanti ESSICCAZIONE By

11-80

MILANO

Contatto di blocco giunto posteriore (esterno)

F-039



POS. cop.

DENOMINAZIONE | pos. | con.

DENOMINAZIONE

1 2250-40

2 2263-44

3 20495-40

4 1123-G
*5 8944-46

6 2255-40

7 8943-40-8

8

9

20499-24-5
8943400

10 20499-24D

P ‘
Coppa di rinvio albero di discesa 51 -
Albero verticate | 52 -
Albero verticale  * ‘ 53 -
Giunte a manicotte 54 -
Altero inferiore di discesa completo, pignoni Z « 22

passo 3/4"

Sopporto a staffa

Catena semplice con naselli passo 3/4” (19.05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - sinistra -
Guida catena - sinistra -

Catena semplice con naselli passo 3/4” (18,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - destra -

Guida catena - destra -

Ingrassatore 10MB
Vite TE 8MA x 35
Dado 8MA
Ranella GROWER

N.B. - Per #f particolare contrassegnato con asterisco precisare lunghezza canne,

180

"MILANO

Bratbantt ESSICCAZIONE

Movimento di discesa canne posteriore




1-80

PUS. | COD. | DENOMINAZIONE  f | pos. | coo. DENOMINAZIONE
&
1 8942-19 Sopporto completo, niota dentata Z = 22 passo 3f4™
2 8943-40-0 Catena Semplice cqn naselli, passo 3/4” (19,05 x
12,07 x 11,68) totake 132 maglie - destra -
3 8943-40-5  Catena semplice con naselli, passo 3/4” (19,05 x
12,07 x 11,68) totale 132 maglie - sinistra -
4 20499-24-D0  Guida per catena - destra -
5 20499-24-5  Guida per catena - Sinistra -
&1 - Ingrassatore 10MB

g
.

Broibanti

MILANO

ESSICCAZIONE

Movimento di discesa canne posteriore

TAV.

F-04




-

-

53 4 1

POS. | COD. | DENOMINAZIONE | Pos. | cob. | DENOMINAZIONE

4 —
25425-15 Contatto di blocce doppia canna - destre e sinistro -
[complessivo) .
£696-G Sopporto interruttoré - destro e sinistro -

1
2 691-G £ceentrico
3 3456-15 interruttore (N.C)
4 10663-15  Sopporto a tubo
§ 10662-15  Leva - destra ¢ sinistra -
3 10691-25 Dente segnalatore doppia canna
51 - Grano 8MA x 20
. 52 - Dado 8BMA
53 - Profilati di sostegno e scorrimento canne
54 - Cremagliera di traslazione canne

1-80

Braibanti | | ESSICCAZIONE

MILANO Contatto di blocco doppia canna

TAV.

F-042




9

g,

POS. CoD. DENOMINAZIONE . f POS. I' coD. DENOMINAZIONE

1 3456-15 Interruttore N.C.
2 696-G Supporte interruttore
3 3701-G Eccentrico alleggerifo M 223 B
4 17447-15 Supporto bandinella ed interruttore
*5 17444-15 Bandinelfa superiore
* g 17446-15 Bandinella inferiore
7 17448-15 Supporto bandinella
8 16607-15 Staffa per supporto
9 16603-15 Leva
10 17449-15 Perno

1 17450-15 Asta di collegamento

12 - Struttura GPL/ATR -

13 7289-G/A  Profilati di sostegne e scorimento canne

14 - Cremagliera di traslazione canne

N.B. - Per i particolari contrassegnati con asterisco, precisare:
posizione contatto, {anteriore o posteriore) e funghezza canne. -

1 i ESSICCAZIONE TAV.
Braibanti e

MILANO Contatto di blocco per canne sovrapposte

1-80




11-80

54, 53 1 2
P0S. | COD. | DENOMINAZIONE  / ] 05 | COD. | DENOMINAZIONE
- -
25405-i5  Contatto di blocco doppia canna - destro ¢ siistro -
(complessivo} .

i 696-G Sopporto interutiore - destro e sinistro -

2 691-G Eccentrico

3 3456-15  interruttore (N.C.}

4 25406-15 Sopporto 2 tubo

5 10692-15  Leva - destra e sinistra -

6 1069115  Dente segnalatore doppia canna

51 - Grano 8MA x 20

52 - Dado 8MA

83 - Profilali di sostegno e scortimento canne

54 - Cremagliera di traslazione canne

4 ’ L
Braibanti RAFFREDDATORE TAV

MILANO

Contatto di blocco doppia canna

F-044




SILO DI DEPOSITO

DISEGNI ILLUSTRATIVI

PARTI DI RICAMBIO
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SISJCREREIS]e

-@®®

OO0 000
®® G-

@®

.

O Contatto davviamento

Q Contatto darresto

Q Contatto di segnhalazione

© Contatto di blocco

P0S. | COD. DENOMINAZIONE ~ § R e DENOMINAZIONE
52 19767-15 Contatto di blocco discensore (N.C)
53 6211-59 Contatti di carico silo a 6 piani (N.C)
§3  16520-59 Contatti casico silo 4 7 plani (N.C}
53 18633-59 Contatti carico silo a 8 piani (N.C.}
53 18634-59 Contatti carico silo a 9 piani (N.C.)
54 17835-15 Contatti di avviamento piani silo {N.A} uno per piano
55 6270-15 Contatti di segnalazione piani carichi (NC) uno per piano
56 6283-15 Contatti di awiamento discensore {N.C) due per piano
57 17256-15 Contatto di arresto discensore (N.A)

B4 ‘A8

RE 11 A A1 M

POSIZIONE INDICATIVA CONTATTI ELETTRICI

Silo con carico piani manuale

. CTAV. |
F-045
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11-86

Ol
®®

O Contatto davviamento

Q Contatto darresto

®

@

Q Contatto di segnalazione

© Contatto di blocco

POS. | . COD. | DENOMINAZIONE  f | Pos. | con. | DENOMINAZIONE

52 26359-53 Contatto df blocco discensore (N.C)

53 6211-59 Contatti carico silo 2 6 piani (N.G.)

53 16520-59 Contatti carico silo &4 7 piani (NC.)

53 18633-59 Contatti carico silo a 8 piani (N.C.)

532 18634-59 Contatti carico silo a 9 piani (N.C.)

54 17835-15  Contatti di avviamento piani silo (N.A) uno per plano

55 6270-15  Contatti di segnalazione piani carichi (N.C) uno per piano

56 628315  Contatti di awiamento discensore (N.C) due per piano

57 172568-15  Contatto di arresto discensore (N.A)

65  26358-53  Contatto di blocco per sfilatrice (N.C.)

66 2713653 Gontatt‘o di arvesto nastd sfilatice (N.C.)

N.B. - Silo con trasmissione movimento alla sfilatrice
[ . .
Braibanli | POSIZIONE INDICATIVA CONTATTI ELETTRICI TAV.
“MiLano | Silo con carico piani manuale F-046
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OO
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O e
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®

©ee-606
®®O-®®®

O Contatto davviamento Q Contatto di segnalazione

Q Contatto darresto ) © Contatto di blocco

POS. | COD. | DENOMINAZIONE 7 | Pos. | “con. | oenommazion

4
52 18767-15 Contatto di blocco discensore (N.C)
54 17835-15 Contatti di avviamento piani silo {N.A) uno per piano
55 6270-15 Contatti di segnalazibne piani carico (N.C)) uno per piano
56 6283-15 Contattf di aviamento discensare (N.C) due per piano
57 17256-15 Contatto di amesto discensore (N.A)
*58 17125-26 Comando pneumatico dispositivo carico piani
*59 21230-15  Contalti consenso cambio piani silp
61 22982415 Contatti di consenso partenza ciclico (NA)

N.B. - * Uno per piane ad esclusione del 10 piang inferiore

Braibanli | Posizione INDICATIVA CONTATTI ELETTRICI TAV.

MILANO Silo con carico piani automatico F-047
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1-80
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© [ &
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O Contatto davviamento

Q Contatto darresto

Q Contatto di segnalazione

© Contatto di blocco

| Pos. | oD,

POS. coD. DENOMINAZIONE ’ DENOMINAZIONE
3
52 26359-53 Contatto di blocco discensore (N.C.)
54 17835-15 Contatti di avviamento piani silo (NA) uno per piano
55 6270-15 Contatti di segralazidne piani carichi (N.C)) uro per piano
56 6283-15 Contatti di awwiamento discensore (N.C.) due per piano
57 17256-15 Contatto di arresto discensore (N.A.}

Comando preumatico disposilivo carico piani
Contatti consenso cambio piani silo

*58 17125-26
*59 21230-15

61 22982-15 Contatto di consenso partenza ciclico {N.A)
65 26358-53 Contatio di blocco per sfilatrice (N.C)
66 27136-53 Contatto di arresto nastri sfilatrice (N.C)

N.B. - Silo ¢on trasmissione movimento alla sfilatrice
* Uno per piang ad esclusione del 1° piano inferiore

Braibanti

MILANO

POSIZIONE INDICATIVA CONTATTI ELETTRICI ‘

Silo con carico piani automatico

TAV.

F-048
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POS. COD. DENOMINAZIONE H [ POS. ! CoD. DENOMINAZIONE
4
1 2240-40 Coppa con finvio albero 51 - Ingrassatore 10 MB
2 2263-44  Albero verticale 52 - Tappe 1" Gas
3 2237353 Albero verticale 53 - Vite TES MA x 35
4 1123-G Giunto a manicotto 54 - Dado 8 MA
5 23742-53 Giunto rifasatore 55 - Ranella GROWER
6 3077-40 Coppa tinvio albero -
7 6979-53 Alberino
8 2856-G Fiangia
9 20943-G.A.  Giunte cardanico
*10 21192-53  Albero movimento catene, rote dentate Z = 26 passo 1"
b b - Catena semplice sinistra passe 1" (25,40 x 15,88 x 17,02)
con nasefli - 1 nasello ogni 26 maglie
*12 - Catena semplice destra passo 1" (25,40 x 15,88 x 17.02)
con naselli - 1 nasello ogni 26 maglie
13 26781-53 Camme sostegno dentiera

* - Precisare lunghezza canne
* * - Precisare aumero piani silo

Braibanti

MILANO

ASCENSORE CANNE SILO

TAV.

F-049



J

SRR

POS. CoD. DENOMINAZIONE

L

: | Pos.| coD. | DENOMINAZIONE

22961-15  Camme

LB - I L

@

Albero comando movimentoe ascensore
Fine corsa Bernstein tipo GCS-U1/AH (N.A)
22959-15 Sostegno interruttore

- Intelaiatura

N.B. - I contatto viene montato solo sui silos con dispositive di carico piani automatico

11-80

l!naﬂmahdi

MILANC

CONTATTO DI CONSENSO PARTENZA
CICLICO SILO

F-050
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POS. |  COD. DENOMINAZIONE 7 | Pos. | con. DENOMINAZIONE
L3
1 2202-7 Sopporte a sfitta - destro -
2 2202-7 Sopporto a slitta - sinistro -
3 167286 Ruota dentata Z = 26 - passo 1
4 9186-7 Alberino
*5 - Catena passo 17 (25,40 x 15,88 x 17,02) completa di
naselli ogni 26 maglie - sinistra -
6 17226-G Nasello
*7 - Catena passo 17 (25,40 x 15,88 x 17,02} completa di
naselli ogni 26 maglie - destra -
8 10074-7 Moliz di fermo
9 6956-7 Guida per sopporto a slitta
10 - Intelaiatura
11 6294-7 Molia
12 6954-7 Flangia sopporto motla
51 - Ingrassatore 10 M3
* _ Precisare numero pian silo
ASCENSORE CANNE SILO TAV

;| Braibanti

MILANO

Tendicatena

F-051




P0S. | COD. | DENOMINAZONE 7 ... Pos. | coo. | DENOMINAZIONE
4

“1 - Piastra sopporto leve di comando
-2 - Pannello comandi .
“3 - Piastra di guida leve
~4 - Staffa porta interruttori
"5 - Albero sopporto leve

6 6254-59 Leva comando

7 6253-59 Pemno per leve sagomate

8 8683-59 Asta di comando cambio piani

9 6255-59 Leva sagomata

10 6265-59 Perno

i1 7004-59 Perno per molla

12 6263-59 Molia

13 6277-59 Tirante

51 - Testa di bietla UNIBAL SF6

52 - interruttore Zander Aachen tipo MSG 32 (N.C)

N.B. - Per i particotari contrassegnati con asterisce precisare numerg piani sile

11-80

] Ld
PANNELLO DI COMANDO
Braibanti CARIGS Plas, SILO

E-

TAV.

052



LATO SINISTRO DEL SILO /A I |

<7 SENSOAVANZAMENTO PASTA <o <0 Vi £

3

POS. | COD. | DENOMINAZONE 7 | Pos. | con. | oenominazione

2

23550-0 Gruppo fittroriduttore ¢ nebulizatore

- Tubo di alimentazione elettrovalvole
Elettrovalvola
Cilindra pneumatico a doppio efietto
Tubo di raccolta e scarico aria compressa
Ascensore canne
Cavo da collegare al guadro elettrico

e - I N TR

Braibanh COMANDO PNEUMATICO

MILANO Dispositivo carico automatico piani silo

1-80

TAV.

F-05

3



1

POS. coD. DENOMINAZIONE _f o ' Pos| Coo. DENOMINAZIONE
4
.1 21229-15 Piastra attacco interruttore
2 - Interruttore Squaree-D tipy BE 4 N2 (N.A)
3 6278-53 Leva per interruttore

NB. - Il contatto viene montato solo sui sitos con dispositive di carico piani automatico.

Braibanlti CONTATTO CONSENSO CAMBIO TAV,
MILANO ' PIANI SILO F-054

11-89
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COD. | DENOMINAZIONE 7 ‘ [Pos.| " coD. DENOMINAZIONE

POS.
1 6726-59 Supporto a staffa (destro ¢ sinistro) 11 - Catena passo 1" (25,40 x 15,88 x 17,02} completa di
2 6278-5% Boccola con fermo | naselli ogni 26 maglie (sinistra)
3 6722-59 Supporto scivolo 12 - Guida catena
4 17834-58 Scivolo 13 - Catena passo 17 (25,40 x 15,88 x 17,02) completa di
"5 6279-59 Albero naselli ogni 26 maglie {(destra)
i - Supporto per molfa 14 - Guida catena
7 6263-59 Molla 15 6564-G Catena passe 1" stretta (25,40 x 15,88 x 13,5)
8 6264-59 Leva comando albero 15A 1087-G Catena passo 1" larga (25,40 x 15,88 x 17,02)
9 6277-59  Tirante 51 - Ingrassatore 8MA
10 11001-59 Disco dentato {catena stretta)

10A  15393-26

Disco dentate {catena larga)

* - Precisare lunghezza canne

** - Precisare piano silo

** - Precisare numerg piani silo

| J & -
Bﬁﬂ)&f\h DISPOSITIVO CARICO MANUALE TAV.
- MILANO PIANO SILO F-055




H-80

5 3
POS. con. DENOMINAZIONE ’ . l POS. I €oD, DENOMINAZIONE
. ¢
1 16364-15 Sopporto a tubo
2 17836-15 Leva avviamento piano silo
3 7151-6 Eccentrico )
4 3456-15 Interruttore (N.A)
5 696-G Sopporto interruttore
6 12467-0 Arresto per eccentrico
Braibanli TAV
CONTATTO AVVIAMENTO PIANI SILO F 05
MILANO i -




POS. cop. DENOMINAZIONE H l £08, l CoD. DENOMINAZIONE

4

1 18920-8 Giunto glastico 7A 6267-53 Carter destre (da Z=70a Z = 76)
2 5154-G Sopporte doppio (destro - sinistro) 8 6245-G Pignone Z ~ 12 passo 1" (catena larga}
3 9041-8 Albero comando (canne da m. 2,00) 8A 6944-G Pignone Z = 12 passo 1" {catena stretta)
3A  17889-8 Albero comando (canne da m, 2,55) g 1087-G Gatena passo 17 tipo farga
"4 - Ruota dentata 9A 6564-G Catena passo 17 tipo stretta
bl - Ruota dentata 10 6715-53  TYendicatena Z = 12 passo 1" (catena larga)
3 6089-53 Carter sinistro (da Z ~ 63 a Z = 69) 10A 6961-53 Tendicatena Z « 12 passo 1" (catena stretta)
BA 6267-53 Carter sinistro (da Z= 70 a Z = 76) *51 - Motoriduttore FIMET
7 6949-53 Carter destro (da Z =63 a Z - 69) 52 - Ingrassatore 10MB

* - Precisare caratteristiche del motoriduttore

** - Precisare numeso denti

N.B. - Gruppo comando codice $040-8
- per silos da m. 9,5 - 11,5 - 13,5 (canne da m. 2,00 e m. 2,55).
- per silos da m. 15,5 - 17,5 - 19,5 (canne da m. 2,00)

11-80

MILANO

. . TAV.
Braibanti GRUPPO COMANDO PIANO SILO E-057
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POS. | COD. DENOMINAZIONE 7 | e0s. | cdo. | DENOMINAZIONE

4

1 18920-8 Giunto elastico ’ TA 6267-53 Carter destro (da Z =70 a Z = 76)
2 15376-26 Sopporto doppio {(destro - sinistro) 8 15375-26 Pignone Z = 12 passo 1" (catena larga}
3 16751-26  Albero comando {cdnne da m. 2,00) BA  16756-26 Pignone Z = 12 passo 1" (catena stretta)
3A 1675126  Albero comando (canne da m. 2,55) 9 1087-G Catena passo 1" tipe larga
"4 - Ruota dentata 94 6564-G Catena passo 1" fipo stretta
il - Ruota dentata 10 6715-53 Tendicatena Z = 12 passo 1" (catena larga)
6 6999-53 Carter sinistro (da Z = 63 a Z = 69) 10A 6961-53 Tendicatena Z = 12 passo 1" (catena strefta)
6A 6267-53 Carter sinigtro (da Z = 70 2 Z = 76) *$ - Motoriduttore FIMET
7 6989-53  Carter destro (da Z = 63 a Z = 69) 52 - Ingrassatore 10MB

* - Precisare caratteristiche de! motoriduttore
* - Precisare numero denti
N.B. - Gruppo coemande codice 16753-53
- per silos da m. 15,5 - 17,5 - 19.5 (canne da m. 2,55)
- per silos da m. 24,5 - 23,5 (canne da m. 2,00 e m. 2,55)

Braibanti GRUPPO COMANDO PIANO SILO F-TgSB -

MILANG
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POS. | COD. | DENOMINAZONE | pos. | COD. | DENOMINAZIONE

1 6258-15 Sopporte 2 tubo o

2 6293-15 Leva .

3 696-G Sopporto intemuttore

4 37N-6 Eccentrico alleggerito

5 3456-15 interruttore (N.C.}

'] ‘e
Braibanli CONTATTO SEGNALAZIONE TAV.
A PIANO CARICO SILO F-059.

MILANO
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POS, €on. DENOMINAZIONE H [ POS, f CoD. DENOMINAZIONE
1 3456-15 Interruttore {N.C.)
2 £96-G Sopporto interruttore “destro”
24 696-G Sopporto interruttor “sinistre”
3 7152-G Eccentrico
4 6284-15 Sopporto a tubo “destro”
4A 6284-15 Sopporte a tubo “sinistro”
5 6286-15 Leva destra
5A 6286-15 Leva sinistra
® .
Braibanti CONTATTO AVVIAMENTO

MILANS DISCENSORE SILO

' TAV.. ,
F-060



]

DENOMINAZIONE 7 — Tes | oob

POS. GOD. DENOMINAZIONE
2202-7 Sopporty a slitta - destro - - 1 - Intelaiatura
22027 Sopporte a slitta - gistro - 12 6294-7 Molla
16728-6 Ruota dentata Z = 26 - passo 1" 13 6954-7 Flangia sopporto molla
Alberino 51 - Ingrassatore 10MB

16736-7

15768-26¢

10074-7

1
2
3
4
5
[ 157136
7
8
g
0 6956-7

Catena passe 1" (25,40 x 15,88 x 17.02) completa di
pendolini ogni 26 maglie - sinistra -

Pendolino

Pemo per pendolino

Catena passo 1" (25,40 x 15,88 x 17,02) completa di
pendolini ogni 26 maglie - destra -

Mollz di fermo

Guida per sopporto a sfitta

* - Precisare numero piani silo

1-80

MILANO

( Braibanti

Tendicatena

DISCENSORE CANNE SILO

TAV,
F-061



POs. GOb. DENOMINAZIONE 7 | POS. i Cop. DENOMINAZIONE
1 16727-53  Albero
2 26153-53 Esagono di rifasamento
3 54-G Sopporte
4 16728-53 Ruota dentata Z = 26 passo 17
5 - Catena passo 1" (25,40 x 15,88 x 17,02) completa
di pendolini ogni 26 magiie - destra -
g - Catena passo 1™ (25,40 x 15,88 x 17,02) completa di
pendolini ogni 26 maglie - sinistra -
7 15713-6 Pendoling
8 15768-26¢  Perno per pendoling
51 - ngrassatore 10MB
* . Precisare lunghezza canne
DISCENSORE CANNE SILO TAV.

180

Albero movimento

MILANO

IBmibanti

F-06




POS, CoD. DENOMINAZIONE

’ | pos. | cop. | DenommAzionE

1 6216-15 Contatto mobile arresto discensore
2 17255-15  Sopporto interruttor
3 3456-15  Interrutiore (N.A)

ibanli CONTATTO DI ARRESTO TAV.
Bra ti DISCENSORE SILO F-063

MILANO

1-80




pos. |  COD. DENOMINAZIONE £ T Res. | coo. | DENOMINAZIONE
L3

1 - Puleggia motore a 2 gole 51 Grano 6MA x 20
2 16727-53  Albero movimento . 52 Vite TE 10MA x 25

"3 - Puleggia condotta a 2 gole 53 Rondetia
4 17340-G Volantino di ritasamento 54 Tappo carico olio 3/8” Gas
5 26088-0 Giunto 2 sfere 55 Tappo livello ofio 3/8” Gas
[ 3456-15 Interruttore (blocco giunto ascensore N.C.) 56 Motore MVD 112 “MARELLI
7 19768-15 Supporto interruttore 57 Cinghia trapezoidale tipo A
8 - Riduttore a vite senza fine VF. 86/N rapporto 1-+-40
9 15579-26 Mensola

10 237230 Piastra porta motore

N.B. - Per i particolari contrassegnati con asterisco, precisare il diametro estemo.
Braibanti| ",
z| SITAIDAN COMANDO DISCENSORE SILO F-064



T f

POS. COD. DENOMINAZIONE :“ | POS. | coD. DENOMINAZIONE
4
*1 - Puleggia motrice, a 2 gole
2 - Puleggia condotta, a 2 gole
3 4462-0 Giunte a sfere
4 27756-G Tendicatena, ingranaggio Z - 13 passo 1*
5 26302-G Ruota dentata Z = 21 passo 1"
3] 21168-G Sopporto @ 72
7 26286-G Ruota dentata Z = 48 passo 3/4" duplex
8 27755-G Ruota dentata Z = 21 passo 1*
9 26310-G Giunto 2 sfere

51 - Cinghia trapezoidale tipo A

52 - Ingrassatore @ 10MB

23 - Tappo carico ofio @ 3/8” Gas

54 - Riduttore a vite senza fine VF. 110/N rapporto 1--64
55 - Tappe livello olio @ 3/8” Gas

N.B. - Per i particolari contrassegnati con asterisco precisare diametro esterno

ol : : COMANDO DISCENSORE SILO TAV. .
3 B‘:ﬂf?&“h E SFILATRICE "~ F-065




POS. | COD. | DENOMINAZIONE | | Pos. i cop. | DENOMINAZIONE

n
52 - Contatto di blocco discensore {N.C.)
1 26359-53 Sopporte interruttoge
65 - Contatto di blocco per sfilatrice (N.C.)
2 26358-53  Sopporto interruttore
66 - Contatto di arresto nastri sfilatrice {N.C.}
3 27057-53  Sopporto intemuttore
4 26483-51 Camrme per amesto nasti sfilatrice
5 345615 Intertuttore N.C.

Y (]
GRUPPO COMANDO SILO
Braibanti POSIZIONE CONTATTI

MILANO

1-80

F

TAV.

-066
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1 @
N.8.: Con decorrenza « GIUGNO 1982 » su tutte le GPL/ATR il dispositivo di lubrificazione (posizione 1} viene montato sul-
I'ascensore canne della stenditrice,

PLEASE:lii?‘TEI: St?rting from JUNE '82 the oiling device (pos. 1) on all GPL/ATR dryers will be assembled on spreader's

stick elevator, )

N.B.: A partir du mois de JUIN 1982 sur tous les GPL/ATR le dispositif de lubrification (pos. 1) est montd sur I'ascenseur
cannes de l'etendeuse,

N.B.: Ab Jiuw 1982 wird bei allen GPL/ATR-Linien die Schmiereinrichtung (position 1) am Stabaufzug der Bahdngemaschine
montiert,

NOTA: Todos ios tuneles GPL/ATR, a pattir de « JUNIO 1982 = no Ile\}arén montado el dispositivo de [ubrificacién segin se
indica en la posiclén 1, en cuanto diche dispositivo se instalard en el ascensor cafias de fa extendedora.

POS. | COD. | DENOMINAZIONE | | Pos. | coD. | DENOMINAZIONE
- +
1 23807-18  Oliatore
2 19052-16-5  Guida accumulatore.canne - stistra -
3 19052-16-D  Guida accumulatore canne - destra -
4 21527-16-§  Carter di protezione - sinistro -
5 21527-16-D  Carter di protezione - destro -
6 6239-16  Rulline @ 36
7 15483-0 Rulling @ 30
8 15480-0 Catena semplice con pemi, passe 3/4"
. (19,05 x 12,07 x 11,68) un perno ogni 12 passi ~ mm 228,6
¢ . 15825-15  Ruota denfata Z = 24, passo 3/4"
5 - Ingrassatore 8MA

Bﬁibﬁnti ACCUMULATORE CANNE SEMPLICE ' F;DS!67

MILANGC




1-80

M.B.: Con decorranza « GIUGNO 1982= su tutte le GPL/ATR il dispositivo di lubrificazione (posizione 1} viene monlato sul-
i'ascensore canne della stenditrice,
PLEASE NOTE: Starling from JUNE ‘82 the oiling device {pos. 1) on all GPL/ATR dryers will be assembled on spreader's
stick elevator,

N.B.: A padir de mois de JUIN 1982 sur tous les GPL/ATR le dispositif

cannes de ['etendeuse.

N.B.: Ab JUNI 1982 wird bel allen GPL/ATR-Linlen die Schmilsreinrichtung

montiert.

NOTA: Todos los tuneles GPL/ATR, a parir de «JUNIO 1882» no llevarén
indica en la posicién 1, en cuanio dicho dispositivo se instalard en

de iubrification (pos. 1) est monté sur I'ascenseur
{position 1) am Stabaufzug der Bahingemaschine

montado el dispositivo de lubrificacidn segln se
el ascensor cafas de la extendedora.

4

POS. coD. DENOMINAZIONE : | POS. | COoD. DENOMINAZIONE

1" 23807-16  Oliatore

2 18052-16-3 Guida accumulatare canne - sinistra -

3 19052-160  Guida accumulatoré canne - destra -

4 21527-16-5  Carter di protezione - sinistro -

5 21527-16D  Carter di protezione - destro -

6 6239-16  Rultino @ 36

7 15483-0 Rullino ¢ 30

8 15480-0 Catena semplice con pemi, passo 3/4”

(19,05 x 12,07 x 11,68) un permo ogni 12 passi = mm 228,6

9 16825-i5  Ruota dentata 7 = 24, passo 3/4"
51 - Ingrassatore BMA

Braibanti

MILANO

ACCUMULATORE CANNE DOPPIO

TAV.

F-068




DISTINTA RICAMBI
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Tavola N. F-008
Accumulatore canne semplice

Tavola N. F-009
Accumulatore canne doppio

Tavola N. F-010
Contatto avviamento incarto

Tavola N. F-012
Gruppo di sostegno catena
i

H

2

Tavola N. F-013
Rinvio movimento catene

)

POS.

CODICE

‘DESCHIZIDNE

4-4A

16

20

15825-15

15971-21

Sopporto destro e sinistro
~ Cuscinetti tipo 8 AARS 55-100-25
- Anelli di tenuta 55-72-10

Gruppe rinvie

— Ruota dentata Z = 24 passo 3/47
- Cuscinetti tipo 788 30-72-27

- Anelli di tenuta 40-72-10

— Anelli di tenuta 30-62-10

Sopporto contralbere ascensore
~ Guscinetti tipo 3 AAJ 30-62-20
- Anelli di tenuta 35-50-10

— anelii di tenuta 30-50-10

Gruppo tendicatena ascensore
~ Pignone Z = 20 passa 3/4"
~ Guscinetti tipo 3AA 30-62-20
- Anelli di tenuta 38-62-10

— Anelli di tenuta 30-62-10

4-4A

16

20

16825-15

15971-21

Sopporto destro e sinistro
- Guscinetti tipo 8 AARS §5-100-25
- Anelli di tenuta 55-72-10

Gruppo finvio

— Ruota dentata Z = 24 passo 3/4"
— Cuscinetti tipo 788 30-72-27

- Anelli di tenuta 40-72-10

- Anelii di tenuta 30-62-10

Sopporto contralber¢ ascensore
~ Cuscinetti tipo 3 AAJ 30-62-20
- Anelli di tenuta 35-50-10

— Anelli di tenuta 30-50-10

Gruppo tendicatena ascensore
— Pignone Z = 20 passo 3/4”
— Cuscinetti tipo 3AA 30-62-20
~ Anelli di tenuta 38-62-10

- Anelli di tenuta 30-62-10

6224-G

Gruppo sopporto tendicatena - destro ¢ sinistre
- Ruota dentata Z = 24 passo 3/4” @ foro 32
— Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

~ Anelli di tenuta 35-50-10

8137-1

Gruppo sostegno catena

- Pignone Z = 19 passo 3/4” ¥ fore 52
- Cuscinetti tipo 2 AA 25-52-18

— Anelii di tenuta 25-52-10

— Anelli di tenuta 30-52-10

12354-G
6224-G

12356-G
12356-G
12354-G

Gruppo a doppio sopporta, comando incarto
— Ruota dentata Z = 44 passo 3/4”

~ Ruota dentata Z = 24 passo 3/4”

= Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

- Anelii di tenuta 35-72-10

Gruppo di rinvio comando catene

- Pignone Z = 11 passo 3/4" @ fote 24 x 75
— Pignone Z = 11 passo 3/4" @ foro 24 X 12
- Ruota dentata Z = 44 passo 3/4" ¢ foro 24
— Cuscinetti tipo 3 AJ 30-62-16

- Anelli gi tenuta 30-50-10

- Anelli di tenuta 35-50-10



Tavola N. F-015
Albero movimento incartamento
ed ascensore

Tavola N. F-016
Gruppo tendicatena ascensore

Tavola N. F-020

Gruppo comando (per tutte le
GPL/ATR ad esclusione della
GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D)

POS.

CODICE

DESCRIZIONE

12356-G
123576

12353-40

Movimento catene incartamento e ascensore
- Pignone Z = {1 passo 3/4™ @ foro 32

- Ruota dentata Z = 36 passo 3/4" # foro 38
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

= Anello di tenuta 35-50-10

- Anelli di tenuta 38-50-7

Gruppo tendicatena

~ Pignone Z = 11 passo 3/4™ ¢ foro 35
- Cuscinetto tipo 0 2 AA 15-35-14

- Anelly di tenuta 15-24-7

- Anello di tenuta 20-30-7

1-1A

12386-G

Gruppo tendicatena - destro e sinistro

- Ruota dentata Z ~ 36 passo 3/4" o forp 32
~ Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

Anelli di tenuta 35-72-10

1

13

9-10

9311-31

8861-31

9313-31

8853-21

9314-31
12448-G

9315-31

12447-31
12448-G--

8852-39

86847-6

12427-G

Giunto a catena albero di rinvio
- Albero di rinvio

- Cuscinetti tipo 128 55-120-29
- Cuscinetti tipo 12BB 55-120-43
- Anelli di tenuta 55-80-10

- Anelfii di tenuta 100-62-12

- Perno croce di Malta
Cuscinetti tipo NA25 25-47-22

Ruota dentata albero di comando

- Albere di comando \

- Custinetti tipo 1288 55-120-43 ‘
- Anello di temda 55-80-10

- Anelio di tenuta 100-62-12

- Anello di tenuta 100-120-12 \

Ruota a pemi
- Perno
- Cuscinetti tipo NAP 30 30-62-30

Sopporto a gomito dinvio a squadra, albero verticale
- Albero verticale

~ Ruota conica Z = 40 M = 5 @ foro 60

- Cuscinetto tipo 12BB 55-120-43

= Guscinetto tipo 12 BON 55-120-29

- Anello di tenuto 55-72-10

- Distanziale

Sopporto a gomite finvio a squadra, albero crizontale
- Albero orizzontale

-~ —Ruota conica- 2 =20 M =5 @ foro 40

- Cuscinetts tipo 12 BON 55-120-29
- Guscinetto tipo 12B 55-120-29
~ Anello di tenuta 55-90-10

Gruppe tendicatena

- Pignone Z = 12 passo 1" duplex
- Cuscinetti tipo 68BB 25-62-24

- Anelii di tenuta 30-40-7

~ Anefli di tenuta 25-35-7

Giunto a catena {pos. 4)
~ Pignone Z = 20 passo 1" duplex @ foro 52

Giunto a catena
- Pignone Z = 18 passo 3/4" duplex @ foro 40



Tavola N. F-021
Gruppo comando (sofo per
GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D)

Tavola N. F-d£2
Gruppo comando {solo per
GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D)

POS.

conice

DESCRIZIONE

8847-G
15437-13

15436-13

1541313

15426-G

15438-13

15413-13

Glunto a catena - albero di alzata

- Pignone Z = 20 passo 1” @ foro 52
— Albero di alzata sinistro

- Cuscinetto tipo BRS 65 65-140-33
= Cuscinetto tipo 14 BBRS 65-140-48
- Anelli di tenuta 100-65-12

~ Anello di tenuta 130-80-12

Ruota dentata, albero di comando

= Albero di comando

~ Guscinettl tipo 14 BBRS 65-140-48
- Anelle di tenuta 140-105-12

- Anelte di tenuta 100-65-12

- Anello di tenuta 130-90-12

Tendicatena

- Pignone Z = 13 passo 1" triplex @ foro 62
~ Cuscinetti tipo 3 AA 30-62-20

- Anello di tenuta 30-45-8

— Anello di tenuta 42-62-10

Giunto a catena - albero di trazione

- Pigrone Z = 18 passo 1% @ foro 60
- Albero di trazione

- Cuscinetto tipo BRS 65 65-140-33
- Cuscinetto tipo 14 BBRS 65-140-48
~ Anelli di tenuta 100-65-12

- Anello di tenuta 130-90-12

Tendicatena

- Pignone Z = 13 passo 1" triptex ¢ foro 62
- Guscinetti tipo 3 AA 30-62-20

- Anelle di tenuta 30-45-8

- Anelle di tenuta 42-62-10

15418-13
15418-13

15421-13
16407-13

15425-13
15420-13
15408-13

Giunto a catena
- Pignone Z = 20 passo 1" @ foro 45
- Pignone Z = 20 passo 1" @ foro 40

Carcassa per rinvio 3 squadra

— Albero verticale

~ Ruota conica Z = 40 M = § ¢ forg 65

- Cuscinetto tipo BRS 65 65-140-33

- Cuscinetto tipo 12 BBNON 55-120-49,2
- Anello di tenuta 100-65-12

- Distanziale

- Albero orizzontale

- Ruota conica Z~ 20 M = 5 @ foro 45

- Cuscinetto tipo BRS 55 55-120-29

- Cuscinetto tipo 12 BBNON 55-120-49,2

- Anelio di tenuta 90-55-12




Tavola N. F-026

Movimento di trazione, coppa

inferiore

Tavola N. F-027

Movimento di trazione, coppa

intermedia (solo per

GPL/ATR-CD e GPL/ATR-D)

i

T,

POS.

CODICE

DESCRIZIONE

8851-G

18503-9

Per GPL/ATR canne da m, 2,00

Coppa di rinvie movimento all'atbero di trazione
- Ruote coniche Z= 34 M = 6 @ foro 50

- Cuscinetti tipo 12 BBRS 55-120-43

- Cuscinetti tipo 18A 105-190-36

- Anelli di tenuta 65-85-12

- Anello di tenuta 50-72-10

= Anello di tenuta 10-19-7

Per GPL/ATR canne da m, 2,55

Coppa di rinvio movimento all'albero di trazione
~ Ruote coniche Z= 34 M =~ 6 ¢ foro 54

- Cuscinetti tipo 12 BBRS 55-120-43

- Guscinetti tipo 18 DAQV 105-190-36

~ Anelli di tenuta 65-85-12

- Anello di tenuta 55-72-10

- Anello di tenuta 10-18-7

Sopporto a staffa (per canne da m. 2,00 e m. 2,55)
- Cuscinetto tipo 11 DBVP 50-110-27
~ Anello di tenuta 55-75-12

Dispositivo di lubrificazione
- Anello di tenuta 14-30-7

N.B. - L’anellc di tenwta inferiore nelfa coppa pos. 2 & di tipo
speciale in “VITON"

19503-9

Coppa di rinvio al"albero di trazione

~ Ruote coniche Z =34 M = 6 @ foro 54
- Cuscinetti tipo 12 BBRS 55-120-43

~ Cuscinetti tipc 18 DAQV 105-190-36

- Anelli di tenuta 65-85-12

~ Anelti di tenuta 55-72-10

- Anello di tenuta 10-19-7

Sopporto a statfa
~ Cuscinetto tipo 11 DBVP 50-110-27
- Anello di tenuta 55-75-12

Dispositivo di lubrificazione
- Anello di tenuta 14-30-7

N.B. - L’anello di tenuta inferiore nella coppa poes. 3 & di fipo
speciale in “VITON"



™~

Tavola N. F-028

Movimento di trazione, coppa

superiore

Tavola N. F-029

Movimento di trazione, coppa
superiore {per GPL/ATR-CD e

GPL/ATR-D)

o

Tavola N. F-030

Movimento di alzata centrale

rd

H

2

_POS.

CODICE

DESCRIZIONE

8851-G

19503-9

Per GPL/ATR canne m. 2,00

Coppa di rinvio ail'albero di trazione

— Ruote coniche Z = 34 M = 6 @ foro 50
~ Cuscinetti tipo 12 BBRS 55-120-43

- Cuscinetti tipo 18 A 105-190-36

- Anelli di tenuta 65-85-12

- Anelli di tenuta 55-75-12

- Anello di tenuta 10-19-7

Per GPL/ATR canne m. 2,55

Coppa di rinvie all'atbero di trazione

- Ruote coniche Z=34 M =6 @ foro 54
- Cuscinetti tipo 12 BBRS 55-120-43

- Cuscinetti tipo 18 DAQV 105-190-36

- Anedli di tenuta 65-85-12

- Anelli di tenuta 55-75-12

- Anelio di tenuta 10-19-7"

Sopporto a staffa (per canne da m. 2,00 e 2,55}
- Cuscinetti tipo 11 DBVP 50-110-27
- Anello di tenuta 55-75-12

Dispositivo di lubrificazione

- Anello di tenuta 14-30-7

N.B. - L'anelle di tenuta inferiore nella coppa pos.2 & di tipe
speciale in “VITON"

19503-9

Coppa di rinvie all'albero di trazione

~ Ruote coniche Z= 34 M = 6 ¢ {oro 54
= Cuscinetti tipe 12 BBRS 55-120-43

- Cuscinetti tipo 18 DAQV 105-190-36

- Anelli di tenuta 65-85-12

- Anello di tenuta 10-19-7

Sopporto a staffa
~ Cuscinetti tipo 11 DBVP 50-110-27
~ Anello di tenuta 55-75-12

Dispositivo di lubrificazione
~ Anello di tenuta 14-30-7

N.B. - L'anelle di tenuta inferiore nefla coppa pos. 2 & di tipo
speciale in “VITON"

10

18

10883-48

10201-46

Coppa ¢on finvio a squadra

- Ruote coniche Z ~ 38 M = 4 @ forg 32
- Cuscinetti tipo 8 BON 35-80-21

~ Anelti-di tenuta 38-60-10

- Anello di tenuta 32-50-10

Coppa di rinvie albero di alzata

- Ruote coniche Z = 30 M = 4 & foro 32
- Guscinetti tipo 4A 35-72-17

- Guscinettt tipo 14A 85-150-28

- Anelli di tenuta 38-60-10

~ Anello di tenuta 32-50-10

- Anello di tenuta 38-52-7

- Anelo di tenuta 10-19-7

Sopporto a staffa
- Custinetto tipo 4A 35-72-17
- Anello di tenuta 38-52-7

Dispositivo di lubriticazione
- Anello di tenuta 14-30-7

N.B. - L'anello di tenutz inferiore nella coppa pos. 2 & di tipo
speciale in “VITON"



™

Tavola N. F-031 .
Movimento di alzata intermedio

Tavola N. F-032
Movimento di alzata anteriore

" Tavola N. F-033
Movimento di discesa canne
anteriore

e

Tavola N. F-035 :
Movimento di discesa canne
anteriore

POS.

CODICE

DESCRIZIONE

10201-46

Coppa con rinvio a squadra

~ Ruote coniche Z= 30 M = 4 & forp 32
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

- Cuscinetto tipo 7830 72-30-1%

- Cuscinetti tipp 14A 85-150-28

- Anello di tenuta 38-60-10

- Anello di tenuta 30-62-10

- Anello di tenuta 38-52-7

- Anello di tenuta 10-19-7

Sopporto a staffa
- Cuscinetto tipo 4A 35-72-17
- Anello di tenuta 38-52-7

Dispositivo di lubrificazione
- Anello di tenuta 14-30-7

10201-46

Coppa con rinvio a squadra

- Ruote coniche Z =30 M = 4 @ foro 32
= Guscinetti tipo 4A 35-72-17

- Cuscinetto tipo 7B30 72-30-19

~ Cuscinetti tipo 14A 85-150-28

- Anello di tenuta 38-60-10

— Anello di tenuta 30-62-10

~ Anello di tenuta 38-52-7

- Anello di teputa 10-19-7

Sopporto a staffa
- Cuscinetto tipo 4A 35-72-17
- Anello di tenuta 38-52-7

Dispositivo di lubrificazione
- Anello di tenuta 14-30-7

10207-G
9651-6

10201-46

Coppa per rinvio a squadra

- Ruota conica Z = 52 M = 3,5 6 foro 32
~ Ruota conica Z = 26 M = 3,5 6 foro 32
— Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

~ Anelli di tenuta 38-52-7

Coppa per rinvio

— Ructe coniche Z=~30 M =4 @ foro 32 -
- Guscinetti tipo 4A 35-72-17 .
- Anello di tenuta 35-52-10 e
- Anello di tenuta 40-62-12 #*
- Anello di tenuta 38-52-7 *

Sopporto a staffa

. = Guscineto tipo 4A 35-72-17

- Anello di tenuta 38-52-7
N.B. -Gl anelli di tenuta inferiori nefle coppe pos. 4-6 sono di
tipe speciale in “VITON"

10201-46

Coppa di rinvie albero di discesa
- Ruote coniche Z = 30 M = 4 @ foro 32
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

- Anello di tenuta 38-52-7

Sopporto a staffa
- Guscinetto tipo 4A 35-72-17
- Anelle di tenuta 38-52-7



Tavola N. F-036
Discesa anteriore canne

Tavola N. F-037
Movimento di alzata

TN
}
o Tavola N. F-038
Movimento di discesa canne
posteriore

Tavola N. F-040
Movimento di discesa canne
posteriore

Tavola N. F-041
Movimento di discesa canne
posteriore ;

AN

Tavola N. F-049
Ascensore canne silo

POS.

CODICE

DESCRIZIONE

Sopporto
- Guscinetto tipe 4A 35-72-17
- Anello di tenuta 35-50-10

10201-46

Coppa con rinvio a squadra
- Ruote coniche 7 = 30 M = 4 @ foro 32
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17
- Cuscinetto tipe 7B30 30-72-19
- Guscinetti tipo 14A 85-150-28
1- Anello di tenuta 38-60-10
¥ - Angho di tenuta 30-62-10
¥~ Anglto di tenuta 38-52-7
£ - Anelto di tenuta 10-18-7

Sopporto a staffa
- Cuscinetto tipo 4A 35-72-17
- Angllo di tenuta 38-62-7

Dispositive di lubsificazione
- Anello di tenuta 14-30-7

9651-G
10207-G

=

Coppa con rinvio albero di discesa e comando sifo
- Ruote coniche Z =26 M = 3,5 @ foro 32

- Ruota conicaZ = 52 M = 3,5 @ iforg 32

- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

- Anelli di tenuta 38-52-7

- Anello di tenuta 32-50-10

Sopporto a staffa
- Cuscinetto tipo 4A 35-72-17

N - Anello di tenuta 38-52-7

N.B. - L'anello di tenuta inferiore nella coppa pos. 3 @ di tipo
speciale in “VITON"

10201-46

Coppa di rinvio albero di discesa

- Ruote coniche Z = 30 M ~ 4 @ foro 32
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17 R
- Anello di tenuta 38-52-7

Sopporto a staffa
= Guscinatto tipo 4A 35-72-17
- Anello di tenuta 36-52-7

Sopporto
- Cuscinetto tipo 4A 35-7217
- Anellc di tenuta 35-50-10

10201-46
16728-G

10201-46

Coppa inferiore

~ Ruote coniche Z = 30 M = 4 9 foro 32

- Ruota dentata Z = 26 passo 1" mavimento catene ascensore
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

- Anelli di tenuta 38-52-7

- Anello di tenuta 38-50-7

Coppa superiore

- Ruote coniche Z = 30 M = 4 @ foro 32

- Cuscinetti tipo 7830 35-72-19

— Cusgcinetti tipe 4A 35-72-17

— Anello di tenuta 30-62-10

- Anello di tenuta 38-52-7

N.B. - L’anello di tenuta inferiore nelia coppa pos. 6 & di tipe
speciale in “VITON"




Tavola N. F-051
Ascensore canne silo
tendicatena

Tavola N. F-055
Dispositivo carico piano silo

Tavola N. F-057
Gruppo comando piani silo

Tavola N. F-058
Gruppo comando piani silo

Tavola N. F-061
Discensore canne silo
tendicatena

Tavola N. F-062
Discensore canne silo albero
movimento

Tavola N. F-065
Comando discensore silo e
sfilatrice

Tavola N. F-067
Accumulatore canne semplice

Tavola N. F-068
Accumulatore canne doppio

POS.

CODICE

DESCRIZIONE

16728-6

Supporto a slitta

- Ruota dentata Z = 26 passo 17
- Cuscinetti tipy 4A 35-72-17

- Anelli di tenuta 35-72-10

6944-G
6245-G

Sopporte a staffa

- Ruota dentata Z = 12 passo 1* {catena stretta)
« Rugta dentata Z = 12 passo 17 (catena larga)
- Cuscinetti tipe 4A 35-72-17

- Anelli di tenuta 35-72-10

10-10A

6962-53
6714-53

Supporte doppio

- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17
~ Aneili di tenuta 35-72-10

- Anelli di tenuta 35-52-10

— Anelli di tenuta 38-52-8

Tendicatena

~ Pignone Z = 12 passoe 17 (catena stretta)
- Pignong Z = 12 passo 17 (catena larga)
— Cuscinetii tipo AL30 30-62-20

10-10A

6962-53
6714-53

Supporto doppio

- Cuscinetti tipo 4 AARS 35-72-23

- Cuscinetti tipo NKIA 5910 (I.N.A) 50-72-30
~ Anelli di tenuta 50-72-10

-~ Anelli di tenuta 35-52-10

- Anelli di tenuta 38-52-8

Tendicatena

~ Pignone Z = 12 passo 1" {catena stretta)
- Pignone Z = 12 passo 1° {catena farga)
- Cuscinetti tipo AL30 30-62-2¢

16728-G

Supporto a slitta

- Ruota dentata Z - 26 passo 1"
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17

~ Anelli di tenuta 35-72-10

Sopporto
- Cuscinetti tipo 4A 35-72-17
- Anelli di tenutz 38-50-7

- — Anello di tenuta 35-50-10

27757-G

Tendicatena
- Ruota dentata Z = 13 passo 1”
- Cuscinetto tipo AL30 30-62-20

Sopporto

- Cuscinetto tipo 4A 35-72-17
- Anelli di tenuta 40-50-8

- Anello di tenuta 35-50-10

16825-15

Ruota dentata Z = 24 passo 1"
- Cuscinetti tipo 7BB 30-72-27
- Anelli di tenuta 30-62-10
- Anelli di tenuta 40-72-10




